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Modifications

Sections touchées

Mise a jour des exemples concernant les
conventions de documents.

Suppression des sections obsolétes QLogic
Contrats de licence et Garantie.

Dans Tableau 3-5, ajout d'une note de bas de
page : « Des pilotes ESXi supplémentaires
pourraient étre disponibles aprés la publication de
ce guide d'utilisation. Pour plus d'informations,
reportez-vous aux « Notes de mise a jour ».

Dans le Tableau 6-1 :

B Mise a jour des valeurs d’OED pour Windows
Server et VMware ESXi.

B Ajout d'une ligne pour VMware ESXi 6.7.

B Suppression de la note de bas de page, « Le
pilote RoCE certifié n’est pas inclus dans cette
version. Le pilote non certifié est disponible
dans le cadre d'un apergu anticipé. »

Ajout d’une nouvelle procédure d’affichage des
compteurs Cavium RDMA pour RoCE sous
Windows.

Ajout d'informations de configuration d'iSER pour
VMware ESXi 6.7.

« Conventions de la documentation » a la page xiii

Préface

« Pilotes et paquets de pilotes VMware » a la
page 28

« Systémes d'exploitation pris en charge et
OFED » a la page 56

« Affichage des compteurs RDMA » a la page 63

« Configuration d'iSER sous ESXi 6.7 » a la
page 93
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Dans la procédure Configuration de SR-IOV sur
VMware, réorganisation de certaines étapes :

B Déplacement de I'étape « Validation des VF par
port, émission de la commande esxcli aprés
I'étape « Remplir la boite de dialogue Modifier
les parametres... ».

B Déplacement de I'étape « Mise sous tension de
la VM... » aprés I'étape « Installation des pilotes
QLogic pour les adaptateurs détectés... »

Dans Tableau B-2, ajout d’autres commutateurs
testés.

« Configuration de SR-IOV sous VMware » a la
page 111

« Commutateurs testés » a la page 166
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Préface

Cette préface énumére les produits pris en charge, spécifie le public visé,
explique les conventions typographiques utilisées dans ce guide et décrit les avis
Iégaux.

Produits pris en charge

Ce guide d'utilisation décrit l'installation, la configuration et la gestion de
I'adaptateur Ethernet intelligent Cavium™ QL45212 25 Gb (QL45212HLCU-DE,
support hauteur standard).

Public visé

Ce guide est destiné aux administrateurs systéme et autres membres du
personnel technique responsables de la configuration et de la gestion des

adaptateurs installés sur des serveurs Dell® PowerEdge® dans des
environnements Windows®, Linux® ou VMware®.

Ce que ce guide comprend

Apres cette préface, le reste de ce guide comprend les chapitres et annexes

suivants :

u Le Chapitre 1 Présentation du produit présente une description fonctionnelle
du produit, la liste des fonctionnalités, et les spécifications de I'adaptateur.

[ | Le Chapitre 2 Installation du matériel décrit l'installation de I'adaptateur et
inclut notamment la liste des exigences systéme et une liste de vérification
de préinstallation.

[ | Le Chapitre 3 Installation des pilotes décrit l'installation des pilotes de
I'adaptateur sur Windows, Linux et VMware.

u Le Chapitre 4 Mise a niveau du micrologiciel décrit comment utiliser le
progiciel de mise a jour Dell (DUP) pour mettre a niveau le micrologiciel de
I'adaptateur.

B Le Chapitre 5 Configuration de prédémarrage de I'adaptateur décrit les

taches de configuration de I'adaptateur de préamorgage a l'aide de
I'application Human Infrastructure Interface (HllI).
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Conventions de la documentation

Le Chapitre 6 Configuration de RoCE explique comment configurer
I'adaptateur, le commutateur Ethernet et I'néte afin d'utiliser RDMA over
converged Ethernet (RoCE).

Le Chapitre 7 Configuration d'iSER explique comment configurer les
extensions iSCSI pour RDMA (iSER) pour Linux RHEL et SLES.

Le Chapitre 8 Configuration de SR-IOV fournit les procédures pour
configurer single root input/output virtualization (SR-IOV) sur les systémes
Windows, Linux et VMware.

Le Chapitre 9 Windows Server 2016 décrit les fonctionnalités de Windows
Server 2016.

Le Chapitre 10 Dépannage décrit diverses procédures et ressources de
dépannage.

L'Annexe A Voyants de I'adaptateur énumére les voyants de I'adaptateur et
leur signification.

L'Annexe B Cables et modules optiques énumére les cables et les modules
optiques pris en charge par les adaptateurs QL45212.

L'Annexe C Configuration du commutateur Dell Z9100 décrit la
configuration du port de commutateur Dell Z9100 pour 25 Gbits/s.

A la fin de ce guide, vous trouverez un glossaire.

Conventions de la documentation

Ce guide utilise les conventions de documentation suivantes :

REMARQUE o rnit des informations supplémentaires.

PRECAUTION ¢gns symbole d'alerte indique la présence d'un risque
d'endommagement de I'équipement ou de perte de données.

A\ PRECAUTION avec symbole d'alerte indique la présence d'un
danger pouvant provoquer des blessures Iégéres ou modérées.

A\ AVERTISSEMENT indique la présence d'un danger pouvant entrainer

des blessures graves, voire la mort.

Le texte en bleu indique un lien hypertexte vers une figure, un tableau ou
une section de ce guide ; les liens vers les sites Web apparaissent soulignés
en bleu. Par exemple :

U Tableau 9-2 répertorie les problémes relatifs a l'interface utilisateur et a
I'agent distant.

O  Voir « Liste de vérification de l'installation » a la page 6.
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Conventions de la documentation

O Pour plus d'informations, rendez vous sur www.cavium.com.

Le texte en gras indique les éléments de l'interface utilisateur comme les
options de menu, les boutons, les cases a cocher ou les en-tétes de
colonne. Par exemple :

O Cliquez sur le bouton Démarrer, pointez sur Programmes, pointez sur
Accessoires, puis cliquez sur Invite de commande.

0 Sous Options de notification, cochez la case Alarmes
d'avertissement.

Le texte en police courier indique un nom de fichier, un chemin d'accés a
un répertoire, ou un texte de ligne de commande. Par exemple :

O Pour revenir vers le répertoire racine a partir de n'importe ou dans la
structure de fichiers : ]
Entrez ed /root, puis appuyez sur ENTREE.

U Utilisez la commande suivante : sh ./install.bin.

Les noms et les séquences de touches sont indiqués en MAJUSCULES :
O Appuyez sur CTRL+P.

O  Appuyez sur la touche FLECHE HAUT.

Le texte en italique indique des termes, des emphases, des variables ou des
titres de document. Par exemple :

U Que sont les touches de raccourci ?
O Pour saisir le type de date mm/jj/aaaa (ol mm est le mois, jj est le jour
et aaaa est I'année).

Les titres des rubriques entre guillemets identifient les rubriques connexes
qui figurent dans ce manuel ou dans l'aide en ligne, également appelée /e
systeme d'aide dans ce document.

Voici les conventions de syntaxe de commande de l'interface de ligne de
commande (CLI) :

O Le texte brut indique les éléments que vous devez taper comme
indiqué. Par exemple :

n qgaucli -pr nic -ei

0 < > (Crochets angulaires) indiquent une variable dont vous devez
spécifier la valeur. Par exemple :

| <serial number>
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Q

REMARQUE

Pour les commandes de l'interface CLI uniquement, les noms
des variables sont toujours indiqués en utilisant des crochets
angulaires au lieu de l'italique.

[ 1 (Crochets) indiquent un parameétre facultatif. Par exemple :

[ | [<file name>] signifie spécifier un nom de fichier, ou I'omettre
pour sélectionner le nom de fichier par défaut.

| (Barre verticale) indique les options mutuellement exclusives ;
sélectionnez une seule option. Par exemple :

| on|off

B 12|34

... (Points de suspension) indiquent que I'élément précédent peut
étre répété. Par exemple :

u x... signifie une ou plusieurs instances de x.

[ | [x...] signifie zéro ou plusieurs instances de x.

Des points de suspension verticaux, dans le cadre d'un exemple de
sortie de commande, indiquent ou des parties de données de sortie
répétées ont été volontairement omises.

() (Parenthéses)et { } (Accolades) sont utilisés pour éviter toute
ambiguité logique. Par exemple :

| alb c estambigu
{(alb) c} signifie a ou b, suivide c
{al (b c)} signifie a, ou b c
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Avis légaux

Les avis légaux inclus dans cette section comprennent la sécurité relative au laser
(avis de la FDA), 'nomologation d'organisme et la conformité en matiere de
sécurité du produit.

Sécurité relative au laser — Avis de la FDA

Ce produit est conforme aux régles DHHS 21CFR Chapitre I, Sous-chapitre J. Ce
produit a été congu et fabriqué selon la norme IEC60825-1 indiquée sur I'étiquette
de sécurité du produit laser.

PRODUIT LASER

DE CLASSE |
Class 1 Caution—Class 1 laser radiation when open
Laser Product Do not view directly with optical instruments
Appareil laser Attention—radiation laser de classe 1
de classe 1 Ne pas regarder directement avec des instruments optiques
Produkt der Vorsicht—Laserstrahlung der Klasse 1 bei gedffneter Abdeckung
Laser Klasse 1 Direktes Ansehen mit optischen Instrumenten vermeiden

Luokan 1 Laserlaite Varoitus—Luokan 1 lasersateilya, kun laite on auki
Ala katso suoraan laitteeseen kayttdmalla optisia instrumenttej

Homologation d'organisme

Les sections suivantes contiennent un récapitulatif des spécifications des tests
EMI/EMC réalisés sur les adaptateurs QL45212 garantissant une conformité aux
normes d'émission, d'immunité et de sécurité du produit :

Exigences EMI et EMC

Conformité a lI'alinéa 15 de la FCC : Classe A

Déclaration de conformité FCC : Cet appareil est conforme a la section 15 des
réglements FCC. Son fonctionnement est soumis aux deux conditions suivantes :
(1) ce périphérique ne doit pas provoquer d'interférences nuisibles et (2) ce
périphérique doit accepter toute interférence regue, y compris les interférences
pouvant altérer son fonctionnement.

Conformité ICES-003 : Classe A

This Class A digital apparatus complies with Canadian ICES-003. Cet appareil
numeérique de la classe A est conforme a la norme NMB-003 du Canada.

Conformité a la directive EMC 2014/30/UE, 2014/35/UE, marque CE :
EN55032:2012/ CISPR 32:2015 Classe A
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EN55024:2010
EN61000-3-2: Emission de courant harmonique
EN61000-3-3 : Fluctuations et inégalités de tension
Normes d'immunité
EN61000-4-2 : Décharges électrostatiques
EN61000-4-3 : Rayonnements électromagnétiques
EN61000-4-4 : Transitoires rapides en salves
EN61000-4-5 : Onde de choc
EN61000-4-6 : Injection de courant HF
EN61000-4-8 : Champ magnétique de fréquence industrielle
EN61000-4-11 : Creux et variations de tension
VCCI : 2015-04 ; Classe A
AS/NZS ; CISPR 32 : 2015 Classe A
CNS 13438 : 2006 Classe A

KCC : Classe A

Korea RRA Certifié classe A

€

Equipement de classe A

(Equipement de

télécommunication/
informatique a usage

professionnel)

Nom/Modéle du produit : Adaptateurs réseau convergents et
Adaptateurs Ethernet intelligents

Titulaire : QLogic Corporation

Date de fabrication : Voir le code de date indiqué sur le produit
Fabricant/Pays d'origine : QLogic Corporation / Etats-Unis

Cet équipement ayant subi un enregistrement EMC pour un
usage professionnel, le vendeur et/ou I'acheteur sont priés
de veiller a ce point. En cas de vente ou d'achat illicite, il
conviendra de passer a un usage domestique.

Format de langue coréenne - Classe A
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VCCI : Classe A

Ceci est un produit de Classe A sur la base de la norme du Conseil de contrble
volontaire des interférences (Voluntary Control Council for Interference - VCCI). Si
cet équipement est utilisé dans un environnement local, des interférences radio
peuvent se produire, auquel cas l'utilisateur peut étre amené a prendre des
mesures correctives.

CHEBI. VIAAEBEMEB T, COEBE*RERIECERT
BZEEBEBERSIZXRITIENHYET, CDBEEICIHEREI FL
WREEBTILOERINZZENHBVET, VCCI—A

Conformité sécurité du produit
Sécurité du produit UL, cUL :

UL 60950-1 (2éme édition) A1 + A2 2014-10-14
CSA C22.2 No.60950-1-07 (2éme édition) A1 +A2 2014-10

Utiliser uniguement avec équipement informatique ou équivalent.
Conforme a 21 CFR 1040.10 et 1040.11, 2014/30/UE, 2014/35/UE.
Directive basse tension 2006/95/EC :

TUV EN60950-1:2006+A11+A1+A12+A2 2eme édition
TUV IEC 60950-1 : 2005 2éme édition Am1 : 2009 + Am2 : 2013 CB

Certifie CB selon IEC 60950-1 2e édition
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1 Présentation du produit

Ce chapitre fournit les informations suivantes concernant les adaptateurs QL45212 :

Description fonctionnelle

Fonctionnalités

« Spécifications de I'adaptateur » a la page 3

Description fonctionnelle

L'adaptateur Cavium QL45212 est un adaptateur Ethernet intelligent 25 Gb congu
pour la mise en réseau accélérée des données des systémes Dell PowerEdge.
L'adaptateur QL45212 comprend un MAC Ethernet 25 Gb doté de fonctionnalité
duplex intégral.

Fonctionnalités

L'adaptateur QL45212 fournit les fonctions suivantes :

Partitionnement de carte réseau (NPAR)
Solution monopuce :

Q
Q

Q
Q

MAC 25 Gb

Interface SerDes pour connexion d'émetteur-récepteur DAC (direct
attach copper)

PCle® 3.0 x8
Matériel a capacité zéro copie

Fonctionnalités liées aux performances :

a
a

Déchargements de somme de contréle TCP, IP, UDP
Déchargement de segmentation TCP (TSO)
B Déchargement de grands segments (Large Segment offload - LSO)

u Déchargement de segments génériques (Generic segment
offload - GSO)

B Grand déchargement de réception (Large Receive Offload — LRO)
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Fonctionnalités

B Regroupement de segments de réception (Receive segment
coalescing - RSC)

B  File d'attente de machine virtuelle (VMQ) dynamique, files
d'attente multiples de machine virtuelle (VMMQ) Microsoft®, et
files d'attente multiples Linux

[ | Interruptions adaptives :
U Extensibilité en émission/réception (TSS/RSS)

U Déchargements sans état pour la virtualisation réseau utilisant
I'encapsulation de routage générique (NVGRE) et le trafic de

tunnels GRE L2/L3 de LAN virtuel (VXLAN)'
B Gérabilité :
0 Contréleur de bus de gestion systéme (SMB)

U Conforme a Advanced Configuration and Power Interface (ACPI) 1.1a
(plusieurs modes d'alimentation)

U Prise en charge de l'interface de bande latérale de contrbleur
réseau (NC-SI)

[ | Fonctions réseau avancées :

O  Trames étendues (jusqu'a 9 600 octets). Le systéme d'exploitation et le
partenaire de liaison doivent prendre en charge les trames étendues.

U  Réseaux locaux virtuels (VLAN)
O Contréle du flux (IEEE Std 802.3X)
B Commande de liaison logique (norme 802.2 de I'lEEE)
B Processeur RISC (Ordinateur a jeu d'instructions réduit) sur puce haute vitesse

u Mémoire tampon a trame de 96 Ko intégrée (ne s'applique pas a tous les
modeles)

1 024 filtres de classification (ne s'applique pas a tous les modeéles)

Prise en charge d'adresses multi-diffusion via une fonction matérielle
d'adressage calculé a 128 bits

[ | Mémoire NVRAM flash série

B Interface de gestion de I'alimentation PCI (v1.1)

B Prise en charge de BAR (base address register) 64 bits
| Prise en charge du processeur EM64T

B Prise en charge du démarrage iSCSI et FCoE?2

1 Cette fonctionnalité exige la prise en charge du systéme d'exploitation ou de I'hyperviseur, afin
d'utiliser les déchargements.

2 La limite de prise en charge matérielle de VF dans SR-IOV varie. La limite peut étre inférieure
dans certains environnements de SE ; reportez-vous a la section correspondante a votre systeme
d'exploitation.
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Spécifications de I'adaptateur

Fonctionnalités spécifiques du Dell QL45212

Les fonctionnalités propres a I'adaptateur Ethernet intelligent Dell QL45212
comprennent la fréquence d'interruption adaptative et I'ASIC avec processeur
RISC intégré.

Fréquence d'interruption adaptative

Le pilote de I'adaptateur régle intelligemment la fréquence d'interruption de I'néte
en fonction des conditions d'écoulement du trafic, de fagcon a augmenter le débit
global de I'application. Lorsque le trafic est faible, le pilote de I'adaptateur
interrompt le serveur pour chaque paquet recu, afin de réduire la latence. Lorsque
le trafic est important, la carte émet une interruption du serveur pour plusieurs
paquets entrants consécutifs, afin de préserver les cycles de I'unité centrale héte.

ASIC avec processeur RISC intégré

La fonction principale de I'adaptateur QL45212 réside dans un ASIC hautes
performances étroitement intégré. ASIC inclut un processeur RISC, ce qui offre la
possibilité d'ajouter de nouvelles fonctionnalités a I'adaptateur et de I'adapter aux
exigences ultérieures du réseau via des téléchargements logiciels. Le processeur
RISC permet également aux pilotes de I'adaptateur d'exploiter les fonctions de
déchargement d'hote intégrées a I'adaptateur, étant donné que les systémes
d'exploitation hétes sont optimisés pour tirer parti de ces fonctions.

Spécifications de I'adaptateur

Les spécifications de I'adaptateur QL45212 comprennent les caractéristiques

physiques de I'adaptateur et les références de conformité aux normes.
Caractéristiques physiques

Les adaptateurs QL45212 sont des cartes PCle standard et sont livrés avec un

support pleine hauteur ou compact a utiliser dans un logement PCle standard.

Spécifications de normes

Les spécifications des normes prises en charge comprennent :

Spécification de base PCIl Express, rév. 3.1

B Spécification électromécanique de carte PCl Express, rév. 3.0
B Spécification d'interface de gestion de I'alimentation du bus PClI, rév. 1.2
| Spécifications des normes IEEE :

U 802.3-2015 Norme de I'EEE pour Ethernet (contrble de flux)
Q 802.1q (VLAN)
O 802.1AX (Agrégation de liaisons)
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Spécifications de I'adaptateur

0000

Q

802.1ad (QinQ)

802.1p (Codage basé sur les priorités)
15688-2002 PTPv1 (Precision Time Protocol)
15688-2008 PTPv2

IEEE 802.3az Energy Efficient Ethernet (EEE)

IPv4 (RFQ 791)
IPv6 (RFC 2460)
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2 Installation du matériel

Ce chapitre fournit les informations suivantes concernant l'installation du
matériel :

Configuration systeme

« Mesures de sécurité » a la page 6
[ | « Liste de vérification de préinstallation » a la page 7

[ | « Installation de I'adaptateur » a la page 7

Configuration systeme

Avant d'installer un adaptateur QL45212 Cavium, vérifiez que votre systéme
répond aux exigences en matiére de matériel et de systéme d'exploitation
affichées dans le Tableau 2-1 et le Tableau 2-2. Pour obtenir une liste compléte
des systémes d’exploitation pris en charge, consultez le site Web de Cavium.

Tableau 2-1. Exigences matérielles de I'h6te

Matériel Exigence

Architecture IA-32 ou EMT64 qui satisfait aux exigences de systéme
d'exploitation
Mémoire 8 GO de RAM (minimum)

Cables d'attache Amphenol® NDDCCGF-0001
directe (DAC) Amphenol NDAQGF-0003
Amphenol NDCCGF-0005

Leoni® ParaLink® LAOSF064-SD-R
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Mesures de sécurité

Tableau 2-2. Configuration minimale requise du systéme
d’exploitation héte

Systeme :
d'exploitation Exigence
Windows Server 2012, 2012 R2, 2016 (y compris Nano)

Linux RHEL® 6.8,6.9,7.2,7.3,7.4
SLES® 11 SP4, SLES 12 SP2, SLES 12 SP3

VMware ESXi 6.0 u3 et versions ultérieures pour adaptateurs 25 G

REMARQUE

Le Tableau 2-2 indique la configuration minimale requise du systéme
d'exploitation hote. Pour obtenir une liste compléte des systémes
d’exploitation pris en charge, consultez le site Web de Cavium.

Mesures de sécurité

A AVERTISSEMENT

L'adaptateur est installé dans un systéme fonctionnant a une tension qui
peut s'avérer mortelle. Avant d'ouvrir le capot de votre systéme, prenez les
mesures suivantes afin de vous protéger et d'éviter tout risque de
destruction des composants du systéme.

B Enlevez les objets métalliques ou les bijoux que vous portez aux mains
et aux poignets.

B Veillez a utiliser uniqguement des outils isolés ou non conducteurs.

W Vérifiez que le systéme est hors tension et que la prise est débranchée
avant de toucher tout composant interne.

B Installez ou enlevez les adaptateurs dans un environnement exempt
d'électricité statique. Le port d'un bracelet antistatique correctement relié
a la terre ou de tout autre dispositif antistatique ainsi que I'utilisation d'un
tapis antistatique sont vivement conseillés.
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Liste de vérification de préinstallation

Avant d'installer I'adaptateur, procédez ainsi :

1.

Assurez-vous que votre systéme répond bien a la configuration matérielle et
logicielle requise décrite dans la section « Configuration systéme » a la
page 5.

Vérifiez si votre systéme utilise le BIOS le plus récent.

REMARQUE

Si vous vous étes procuré le logiciel de I'adaptateur sur le site Web
Cavium, vérifiez les chemins d'accés aux fichiers de pilote de
I'adaptateur.

Si votre systéme est actif, fermez-le.

Une fois le systéme arrété, coupez I'alimentation secteur et débranchez la
prise de l'ordinateur.

Sortez I'adaptateur de son emballage et placez-le sur une surface exempte
d'électricité statique.

Vérifiez que la carte ne présente aucun signe de détérioration, en particulier
sur le connecteur de bord. N'essayez jamais d'installer un adaptateur
endommageé.

Installation de I'adaptateur

Les instructions suivantes s'appliquent a l'installation des adaptateurs Cavium
adaptateurs QL45212 dans la plupart des systémes. Pour obtenir des détails sur
I'exécution de ces taches, reportez-vous aux manuels fournis avec votre systéme.

Pour installer I'adaptateur :

1.

Consultez les « Mesures de sécurité » a la page 6 et la « Liste de
vérification de préinstallation » a la page 7. Avant d'installer I'adaptateur,
assurez-vous que le systeme est hors tension, que la prise est débranchée
et que vous respectez les procedures correctes de mise a la terre.

Ouvrez le boitier du systéme et sélectionnez le logement correspondant a la
taille de I'adaptateur, a savoir PCle Gen 2 x8 ou PCle Gen 3 x8. Un
adaptateur de taille inférieure peut étre placé dans un logement plus grand
(x8 dans un x16), mais un adaptateur de taille supérieure ne peut pas étre
placé dans un logement plus petit (x8 dans un x4). Si vous ne savez pas
comment identifier un logement PCle, consultez la documentation de votre
systéme.

Enlevez la platine avant nue (lame d'obturation) du logement sélectionné.
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4.  Alignez le bord du connecteur de I'adaptateur sur le logement du connecteur
PCle dans le systéme.

5.  En exergant une pression égale sur les deux coins de I'adaptateur,
enfoncez-le dans le logement jusqu'a ce qu'il soit bien positionné. Une fois
I'adaptateur correctement positionné, le connecteur du port de I'adaptateur
est aligné sur l'ouverture du logement et sa platine avant se trouve dans
I'alignement du chéssis du systéme.

PRECAUTION

N'exercez pas de pression excessive lorsque vous calez I'adaptateur,
car vous pourriez endommager le systéme ou l'adaptateur. Si vous
avez du mal a enfoncer I'adaptateur, retirez-le, réalignez-le et
recommencez.

Fixez I'adaptateur avec son clip ou sa vis.

Refermez le boitier du systéme et détachez tous les dispositifs antistatiques
personnels.
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3 Installation des pilotes

Ce chapitre fournit les informations suivantes concernant l'installation des pilotes :
u Installation du logiciel pilote pour Linux
[ | « Installation du logiciel pilote pour Windows » a la page 18

[ | « Installation du logiciel pilote pour VMware » a la page 27

Installation du logiciel pilote pour Linux

Cette section décrit la maniére d'installer des pilotes Linux avec ou sans accés direct
a la mémoire a distance (RDMA). Elle présente également les paramétres facultatifs
des pilotes Linux, leurs valeurs par défaut, leurs messages et leurs statistiques.

Installation des pilotes Linux sans RDMA

Installation des pilotes Linux avec RDMA

B Paramétres facultatifs des pilotes Linux
[ | Paramétres de fonctionnement par défaut des pilotes Linux
B Messages des pilotes Linux

Statistiques

Les pilotes Linux de I'adaptateur QL45212 et la documentation complémentaire
sont disponibles sur la page de support Dell :

dell.support.com

Le Tableau 3-1 décrit les pilotes Linux de I'adaptateur QL45212 :

Tableau 3-1. Pilotes Linux des adaptateurs QLogic QL45212

Description

qed Le module pilote core ged contréle directement le micrologiciel, gére les interruptions et
fournit I'API de bas niveau pour le jeu de pilotes spécifique au protocole. Le pilote ged
s'interface avec les pilotes gede, qedr, gedi et gedf. Le module core Linux gére toutes les
ressources de périphérique PCI (registres, files d'attente d'interface héte, etc.). Le
module core ged exige la version 2.6.32 ou ultérieure du noyau Linux. Les tests se
concentrent sur l'architecture x86_64.
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Tableau 3-1. Pilotes Linux des adaptateurs QLogic QL45212 (Suite)

Pilote
Linux

Description

gede Pilote Ethernet Linux pour I'adaptateur QL45212. Ce pilote contrble directement le
matériel et est responsable de I'envoi et de la réception des paquets Ethernet au nom de
la pile réseau hoéte Linux. Ce pilote recoit et traite également les interruptions de
périphérique, pour son propre compte (pour les réseaux L2). Le pilote ged exige la
version 2.6.32 ou ultérieure du noyau Linux. Les tests se concentrent sur 'architecture
x86_64.

qgedr Pilote RDMA over converged Ethernet (RoCE) Linux. Ce pilote fonctionne dans
I'environnement OpenFabrics Enterprise Distribution (OFED™) en conjonction avec le
module de base ged et le pilote Ethernet gede. Les applications d'espace utilisateur
RDMA exigent également que la bibliothéque utilisateur libgedr soit installée sur le
serveur.

gedi Pilote de déchargement iSCSI Linux pour les adaptateurs 45xxx. Ce pilote fonctionne
avec la bibliothéque Open iSCSI.

qedf Pilote de déchargement FCoE Linux pour les adaptateurs 45xxx. Ce pilote fonctionne
avec la bibliothéque Open FCoE.

Vous pouvez installer les pilotes Linux avec un paquet RPM (Red Hat® Package
Manager) source ou un paquet RPM kmod. Voici les paquets RPM RHEL :

L glgc-fastling-<version>.<0S>.src.rpm

] glgc-fastling-kmp-default-<version>.<arch>.rpm
Voici les paquets RPM source et kmp SLES :

] glgc-fastling-<version>.<0S>.src.rpm

L glgc-fastling-kmp-default-<version>.<0S>.<arch>.rpm

Le paquet RPM kmod (kernel module) suivant installe les pilotes Linux sur des
hbétes SLES exécutant I'hyperviseur Xen :

L glgc-fastling-kmp-xen-<version>.<0S>.<arch>.rpm

Le paquet RPM source suivant installe le code de la bibliotheque RDMA sur les
hétes RHEL et SLES :

L glgc-libgedr-<version>.<0S>.<arch>.src.rpm

Le fichier compressé TAR BZip2 (BZ2) du code source suivant installe les pilotes
Linux sur les hétes RHEL et SLES :

] fastling-<version>.tar.bz2
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REMARQUE

Pour les installations réseau via NFS, FTP ou HTTP (a I'aide d'une disquette
de démarrage de réseau), vous devrez peut-étre utiliser un disque de pilote
contenant le pilote gede. Les pilotes de démarrage Linux peuvent étre
compilés en modifiant I'environnement makefile et make.

Installation des pilotes Linux sans RDMA

Pour installer les pilotes Linux sans RDMA :

1.

Téléchargez les pilotes Linux de I'adaptateur QL45212 a partir du site Dell :

dell.support.com

Supprimez les pilotes Linux existants en suivant les instructions de la
section « Suppression des pilotes Linux » a la page 11.

Installez les nouveaux pilotes Linux en utilisant 'une des méthodes
suivantes :

U4 Installation des pilotes Linux a I'aide du paquet RPM src
O Installation des pilotes Linux a I'aide du paquet RPM kmp/kmod

U Installation des pilotes Linux a l'aide du fichier TAR

Suppression des pilotes Linux

Il existe deux procédures permettant de supprimer les pilotes Linux : I'une pour un
environnement non RDMA et 'autre pour un environnement RDMA. Choisissez la
procédure qui correspond a votre environnement.

Pour supprimer les pilotes Linux dans un environnement non RDMA,
déchargez et supprimez les pilotes :

Suivez la procédure relative a la méthode d'installation d'origine et au systéme
d'exploitation.

Si vous avez installé les pilotes Linux a 'aide d'un paquet RPM, saisissez
les commandes suivantes :

rmmod gede

rmmod ged

depmod -a

rpm -e glgc-fastling-kmp-default-<version>.<arch>
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Si vous avez installé les pilotes Linux a I'aide d'un fichier TAR, saisissez les
commandes suivantes :

rmmod gede
rmmod qged

depmod -a
O  Pour RHEL:

cd /lib/modules/<version>/extra/qlgc-fastling
rm -rf ged.ko gede.ko gedr.ko

a Pour SLES :

cd /lib/modules/<version>/updates/qlgc-fastling
rm -rf ged.ko gede.ko gedr.ko

Pour supprimer les pilotes Linux dans un environnement non RDMA :

1.

Pour obtenir le chemin vers les pilotes actuellement installés, entrez la
commande suivante :

modinfo <driver name>

Déchargez et supprimez les pilotes Linux.

U Sivous avez installé les pilotes Linux a I'aide d'un paquet RPM,
saisissez les commandes suivantes :
modprobe -r gede
depmod -a
rpm -e glgc-fastling-kmp-default-<version>.<arch>

O Sivous avez installé les pilotes Linux a l'aide d'un fichier TAR,
saisissez les commandes suivantes :

modprobe -r gede

depmod -a

REMARQUE

Si le pilote qedr est présent, entrez a la place la commande
modprobe -r gedr.

Supprimez les fichiers ged. ko, gede. ko et gedr. ko du répertoire ou ils
résident. Par exemple, sous SLES, entrez les commandes suivantes :
cd /lib/modules/<version>/updates/qlgc-fastling

rm -rf ged.ko

rm -rf gede.ko
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rm -rf gedr.ko

depmod -a

Pour supprimer les pilotes Linux dans un environnement RDMA :

1.

Pour obtenir le chemin vers les pilotes installés, entrez la commande
suivante :

modinfo <driver name>

Déchargez et supprimez les pilotes Linux.

modprobe -r gedr

modprobe -r gede

modprobe -r ged

depmod -a

Supprimez les fichiers de modules de pilote :

O Sivous avez installé les pilotes a l'aide d'un paquet RPM, entrez la
commande suivante :

rpm -e qlgc-fastling-kmp-default-<version>.<arch>

U Sivous avez installé les pilotes a I'aide d'un fichier TAR, saisissez les
commandes suivantes, en fonction de votre systéme d'exploitation :

Pour RHEL :

cd /lib/modules/<version>/extra/qlgc-fastling
rm -rf ged.ko gede.ko gedr.ko

Pour SLES :

cd /lib/modules/<version>/updates/qlgc-fastling
rm -rf ged.ko gede.ko gedr.ko

Installation des pilotes Linux a I'aide du paquet RPM src

Pour installer des pilotes Linux a I'aide du package RPM src

1.

Saisissez la commande suivante en réponse a une invite de commande :
rpm -ivh RPMS/<arch>/qlgc-fastling-<version>.src.rpm

Faites passer le répertoire au chemin d'acces au RPM et créez le RPM
binaire pour le noyau :

Pour RHEL :

cd /root/rpmbuild
rpmbuild -bb SPECS/fastling-<version>.spec
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Pour SLES :

cd /usr/src/packages
rpmbuild -bb SPECS/fastling-<version>.spec

3. Installez le RPM qui vient d'étre compilé :

rpm -ivh RPMS/<arch>/qlgc-fastling-<version>.<arch>.rpm

REMARQUE

L'option --force peut étre requise sur certaines distributions Linux en
cas de conflit.

Les pilotes seront installés dans les chemins d'accés suivants.
Pour SLES :
/1lib/modules/<version>/updates/glgc-fastling
Pour RHEL :
/lib/modules/<version>/extra/qlgc-fastling

4.  Activez toutes les interfaces ethX comme suit :
ifconfig <ethX> up

5. Pour SLES, utilisez YaST pour configurer les interfaces Ethernet afin
gu'elles soient lancées automatiquement au moment du démarrage en
définissant une adresse IP statique ou en activant DHCP sur l'interface.

Installation des pilotes Linux a I'aide du paquet RPM kmp/kmod
Pour installer le package RPM kmod :
1.  Saisissez la commande suivante en réponse a une invite de commande :
rpm -ivh glgc-fastling-<version>.<arch>.rpm
2. Rechargez le pilote :

modprobe -r gede

modprobe gede

Installation des pilotes Linux a I'aide du fichier TAR
Pour installer des pilotes Linux a I'aide du fichier TAR :
1. Créez un répertoire et extrayez les fichiers TAR dans ce répertoire :

tar xjvf fastling-<version>.tar.bz2

14 BC0154503-02 F



3—Installation des pilotes
Installation du logiciel pilote pour Linux

Allez au répertoire récemment créé, puis installez les pilotes :

cd fastling-<version>

make clean; make install

Les pilotes ged et gede seront installés dans les chemins d'accés suivants :
Pour SLES :

/lib/modules/<version>/updates/glgc-fastling

Pour RHEL :

/1lib/modules/<version>/extra/qlgc-fastling

Testez les pilotes en les chargeant (au besoin, déchargez d'abord les pilotes
existants) :

rmmod gede

rmmod ged

modprobe ged

modprobe gede

Installation des pilotes Linux avec RDMA

Pour installer les pilotes Linux dans un environnement avec OFED
préinstallé :

1.

Téléchargez les pilotes Linux de I'adaptateur QL45212 a partir du site Dell :

dell.support.com

Configurez RoCE sur I'adaptateur comme indiqué a la section
« Configuration de RoCE sur I'adaptateur pour Linux » a la page 70.

Supprimez les pilotes Linux existants en suivant les instructions de la
section « Suppression des pilotes Linux » a la page 11.

Installez les nouveaux pilotes Linux en utilisant I'une des méthodes
suivantes :

O Installation des pilotes Linux a I'aide du paquet RPM kmp/kmod
O Installation des pilotes Linux a I'aide du fichier TAR
Installez les bibliothéques libgedr pour travailler avec les applications de

I'espace utilisateur RDMA. Le RPM libgedr est disponible uniquement pour
OFED préinstallé. Entrez la commande suivante :

rpm —-ivh glgc-libgedr-<version>.<arch>.rpm

15 BC0154503-02 F


http://dell.support.com

3—Installation des pilotes
Installation du logiciel pilote pour Linux

6.  Pour construire et installer la bibliothéque d'espace utilisateur libgedr,
entrez la commande suivante :

'make libgedr install’

7. Testez les pilotes en les chargeant ainsi :

modprobe gedr
make install libegdr

Parametres facultatifs des pilotes Linux
Le Tableau 3-2 décrit les paramétres facultatifs du pilote gede.

Tableau 3-2. Paramétres facultatifs du pilote gede

Paramétre Description

debug Controle le niveau de verbosité du pilote de maniére similaire a ethtool
-s <dev> msglvl.

int mode Controle le mode d'interruption autre que MSI-X.

gro_enable Active ou désactive la fonctionnalité de déchargement de réception
générique (GRO) du matériel. Cette fonctionnalité est similaire a la
fonction GRO logicielle du noyau, mais elle est réalisée par le matériel du
périphérique.

err flags override Un bitmap pour désactiver ou forcer les actions effectuées en cas d'erreur
matérielle :
W bit 31 - bit d'activation de ce masque de bits

bit 0 - empécher le rétablissement des attentions matérielles

[ |

B bit 1 - recueillir les données de débogage

B bit 2 - déclencher un processus de récupération
[ |

bit 3 - appeler WARN pour obtenir une trace d'appel du flux qui a
conduit a I'erreur
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Parametres de fonctionnement par défaut des pilotes Linux

Le Tableau 3-3 répertorie les paramétres de fonctionnement par défaut des
pilotes Linux ged et qede.

Tableau 3-3. Paramétres de fonctionnement par défaut des pilotes Linux

Fonctionnement

Parameétre par défaut du

pilote qed

Parameétre par défaut du
pilote qede

Speed

MSI/MSI-X

Flow Control

MTU

Rx Ring Size

Tx Ring Size

Coalesce Rx Microseconds
Coalesce Tx Microseconds

TSO

Négociation automatique avec
annonce de la vitesse

Activé

Négociation automatique avec
annonce de la vitesse

Activé

Autonégociation avec RX et TX
annonces

1500 (gamme de 46 & 9 600)
1000

4078 (plage : 128 a 8191)

24 (gamme de 0 a 255)

48

Activé

Messages des pilotes Linux
Saisissez les commandes suivantes pour définir le niveau de détail des messages

de pilote Linux :

u ethtool -s <interface> msglvl <value>

n modprobe gede debug=<value>

ou <valeur> représente les bits 0 a 15, qui sont des valeurs réseau Linux
standard, alors que les bits 16 et supérieurs sont spécifiques aux pilotes.

Statistiques

Pour afficher les statistiques détaillées et les informations de configuration,
utilisez I'utilitaire ethtool. Reportez-vous a la page principale de ethtool pour de
plus amples informations.
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Installation du logiciel pilote pour Windows

u Installation des pilotes Windows
Suppression des pilotes Windows

Gestion des propriétés de I'adaptateur

Définition des options de gestion de I'alimentation

Installation des pilotes Windows

Installez le logiciel pilote Windows a I'aide du progiciel de mise a jour Dell (Dell
Update Package — DUP) :

B Exécution du DUP dans I'UG
B Options d'installation de DUP
B Exemples d'installation de DUP

Exécution du DUP dans I'lUG
Pour exécuter le DUP dans l'interface graphique :

1. Double-cliquez sur l'icone représentant le fichier du DUP.

REMARQUE
Le nom de fichier réel du DUP varie.

2. Dans la fenétre Dell Update Package (Figure 3-1), cliquez sur Installer

w Ologic Fastling Metwork Adapter Device Firrrvare for Brrowhead ad..,  — ¥

Release Title ~
QLogic FastLint) Hetwork Adapter Device Fimmerare for Arrowhead adapters. Test
COnly, 10.00.12, TP_¥12-01

Releaze Date
Jarmary 08, 2017
Rehoot Kequired
Tes
Description
This ENGINEERING 1elease pravides updated netaork controller fisnmarare for the Copyright 2003
OLogic FastLin) (BCM 57w, BCM ST and 45xxx) Hetarork Adapters. Dl Inc
Al rightz reserved.

Supported Device{z) W

Extract... | Install |
Figure 3-1. Fenétre Dell Update Package
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3. Dans la fenétre de bienvenue de I'Assistant QLogic Super
Installer—InstallShield® (Figure 3-2), cliquez sur Next (Suivant).

iie!:I‘ DQLogic Super Installer (x86) - InstallShield Wizard

Welcome to the InstallShield Wizard for
OLogic Super Installer (x86)

The Installshield(R Wizard will install QLogic Super Installer
(xf6) 6,00,13.00 on your computer. Ta conkinue, click Mext,

WARMIMNG: This program is protected by copyright law and
international treaties,

@LOGIC

= Back I Mext = I Zancel |

Figure 3-2. Assistant QLogic InstallShield : Fenétre de bienvenue

4. Procédez ainsi dans la fenétre de contrat de licence de I'Assistant
(Figure 3-3) :

a. Lisez le contrat de licence du logiciel de I'utilisateur final QLogic.

b. Pour continuer, sélectionnez | accept the terms in the license
agreement (J'accepte les conditions du contrat de licence).
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c. Cliquez sur Next.

i‘é‘n QLogic super Installer {x86) - Installshield Wizard

License Agreement

Plzase read the follawing license agreement carefully,

End User Software License Agreement 3

Important: READ CAREFULLY BEFORE CLICKING ON THE ™I
ACCEPTY BUTTON OF INSTALLING THIS SOFTWARE

THIS PRODUCT CONTAINS COMPUTER PROGRAMS AND RELATED
DOCUMENTATION (“SOFTWARE®) THAT BELONG TO QLOGIC
CORPORATION. (“QLOGICY), THE USE OF WHICH IS SUBJECT TO ﬂ

I accept the kerms in the license agreement Prink |

* [ donot accept the kerms in the license agreemant

Imskallshield

< Back. I Mext = I Zancel |

Figure 3-3. Assistant QLogic InstallShield : Fenétre de contrat de licence

5. Remplissez la fenétre de type d'installation de I'Assistant (Figure 3-4)
comme suit :

a. Sélectionnez I'un des types d'installation suivants :

B Cliquez sur Complete pour installer toutes les fonctions du
programme.

B Cliquez sur Custom (Personnalisée) pour sélectionner les
fonctions a installer.

b. Pour continuer, cliquez sur Next.
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Si vous avez choisi Complete, passez directement a I'étape 6b.

i‘é QLogic super Installer {x86) - Installshield Wizard

Setup Type

Choose the setup type that best suits vour needs,

Flease select a setup type.

' Complete

&ll program Features will be installed, (Requires the most disk
space. )

" Custom

Zhoose which program Features yvou want inskalled and where they
will be installed, Recommended For advanced users,

Imskallshield

< Back. I Mext = I Zancel |

Figure 3-4. Assistant InstallShield : Fenétre de type d‘installation

6. Sivous avez sélectionné Custom a I'étape 5, remplissez la fenétre
d'installation personnalisée (Figure 3-5) comme suit :

a. Sélectionnez les fonctions a installer. Par défaut, toutes les fonctions
sont sélectionnées. Pour modifier le parameétre d'installation d'une
fonction, cliquez sur l'icbne en regard de cette fonction et sélectionnez
I'une des options suivantes :

B This feature will be installed on the local hard drive (Cette
fonctionnalité sera installée sur le disque dur local) : marque la
fonction pour installation, sans affecter ses sous-fonctions.

| This feature, and all subfeatures, will be installed on the
local hard drive (Cette fonctionnalité et toutes ses
sous-fonctionnalités seront installées sur le disque dur local) :
marque la fonction et toutes ses sous-fonctions pour installation

B This feature will not be available (Cette fonctionnalité ne sera
pas disponible) : empéche l'installation de la fonction.
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b.  Cliquez sur Next pour continuer.

14 QLogic Driver and Management Super Installer (x64) - InstaliShiel... [IEEH

Custom Setup
Select the program features you want instaled.

Chick on an icon in the list below to change how a feature is nstalled.

Feature Description
FC
FCoE
Iscst =
NIC
S Fastling NIC This feature reguires 0KE on
= Q-lwk,m—s your hard drive. Ithas 0of 5
=3+ | i5CST Remote Agent subfeatures selected. The
subfeatures require KB on your
=3 ~ | Met Remote Agent . hard drive.
nstalichisl
Helo ] | < Back | Mext = ] [ Cancel

Figure 3-5. Assistant InstallShield : Fenétre d'installation personnalisée

7. Dans la fenétre Prét a installer de I'Assistant InstallShield (Figure 3-6),
cliquez sur Install (Installer). L'Assistant InstallShield installe les pilotes et le
programme d'installation du logiciel de gestion de I'adaptateur QLogic.

i'é‘- QLogic Super Installer (#86) - Installshield Wizard [ x|

Ready to Install the Program

The wizard is ready ko beqgin installation.

Click Install to begin the installation.

IF wou want to review of change any of vour installation settings, click Back. Click Cancel ko
exit the wizard,

Inistal|Shield

< Back, I Install I Cancel |

Figure 3-6. Assistant InstallShield : Fenétre Prét a installer le programme
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8.  Une fois l'installation terminée, la fenétre Assistant InstallShield terminé
apparait (Figure 3-7). Cliquez sur Finish (Terminer) pour fermer le
programme d'installation.

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed QLogic Driver
and Management Super Installer {x64), Click Finish to exit the
wizard,

ff"'
/XX

Q@LOGIC

Figure 3-7. Assistant InstallShield : Fenétre Terminé

9. Dans la fenétre DUP (Figure 3-8), le message « Update installer operation
was successful » (« L'opération d'installation de la mise a jour a réussi »)
indique que l'installation est terminée.

O (Facultatif) Pour ouvrir le fichier journal, cliquez sur Afficher le journal
d'installation. Le fichier journal affiche la progression de l'installation
du DUP, les versions préceédentes installées, les messages d'erreur et
d'autres informations au sujet de l'installation.

U Pour fermer la fenétre Dell Update Package, cliquez sur CLOSE.
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@& Dell Update Package X

QLogic 64bit Windows Drivers Li ]
vE.0.18 (A00-00) April 04, 2016

The update installer operation is successful.
Mew Installation Lo CLOSE

& 2009 - 2016 Dell Inc. All rights reserved.

Figure 3-8. Fenétre Dell Update Package

Options d'installation de DUP

Pour personnaliser le comportement d'installation de DUP, utilisez les options de
ligne de commande suivantes.

Pour extraire uniquement les composants du pilote sur un répertoire :

/drivers=<chemin>

Cette commande exige l'option /s.

Pour installer ou mettre a jour uniquement les composants du pilote :

/driveronly

Cette commande exige I'option /s.

(Avancé) Utilisez I'option /passthrough pour envoyer tout le texte suivant
/passthrough directement au logiciel d'installation QLogic du DUP. Ce
mode supprime toutes les interfaces GUI fournies, mais pas nécessairement
celles du logiciel QLogic.

/passthrough

(Avancé) Pour retourner une description codée des fonctionnalités prises en
charge par ce DUP :

/capabilities
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REMARQUE
Cette commande exige l'option /s.

Exemples d'installation de DUP
Les exemples suivants montrent comment utiliser les options d'installation.
Pour mettre a jour le systéme automatiquement :

<DUP_file name>.exe /s

Pour extraire le contenu de la mise a jour dans le répertoire C:\mydir\ :
<DUP_file name>.exe /s /e=C:\mydir

Pour extraire les composants de pilote dans le répertoire C:\mydir\ :
<DUP_file name>.exe /s /drivers=C:\mydir

Pour installer uniquement les composants du pilote :

<DUP_file name>.exe /s /driveronly

Pour modifier I'emplacement du journal par défaut a C:\mon chemin
d'accés avec espaces\log. txt:

<DUP_file name>.exe /1="C:\my path with spaces\log.txt"

Suppression des pilotes Windows

Pour supprimer les pilotes Windows :

1. Dans le panneau de configuration, cliquez sur Programmes, puis sur
Programmes et fonctionnalités.

2. Dans la liste des programmes, sélectionnez QLogic FastLinQ Driver
Installer, puis cliquez sur Désinstaller.

3.  Suivez les instructions pour supprimer les pilotes.

Gestion des propriétés de I'adaptateur

Pour afficher ou modifier les propriétés de I'adaptateur QL45212 :

1. Dans le panneau de configuration, cliquez sur le Gestionnaire de
périphériques.

2. Sur les propriétés de I'adaptateur sélectionné, cliquez sur I'onglet Avancé.

Sur la page Avancé (Figure 3-9), sélectionnez un élément sous Propriété,
puis modifiez sa valeur au besoin.
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Ologic Fastlin® QL45212H 23GhE Adapter (WBD Client) #52 Prope.. >

General Advanced Diver Details Events  Power Management

The faollowing properties are available for thiz network, adapter. Click
the property wou want to change on the left, and then zelect its value

an the right.

Property: Walue:
Encapsulated Tazk Offload Enabled ﬂ
Encapzulation Overhead Size
Flowy Control

[nterrupt koderation

Jumbo Packet

Large Send Offload 2 [IPw4]
Large Send Offload 2 [IPvE]
Link. control

Locally Administered Address

b awirnurn Mumber of RSS Queues
MetwarkDirect Functionality
MetworkDirect Mty Size

MHUMA node D

MWGERE Encapzulated Tazk Offloz %

Cancel

Figure 3-9. Configuration des propriétés d'adaptateur avancées
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Définition des options de gestion de I'alimentation

Vous pouvez définir les options de gestion de I'alimentation de fagon a ce que le
systéme d'exploitation désactive le contrbleur pour économiser de I'énergie ou de
facon a permettre au contréleur de « réveiller » le systéme. Si le périphérique est
occupé (a gérer un appel par exemple), le systéme d'exploitation ne I'arréte pas.
Le systéme d'exploitation tente de désactiver tous les périphériques uniquement
lorsque l'ordinateur se met en veille. Pour que le contrdleur reste constamment
actif, ne cochez pas la case Allow the computer to turn off the device to save
power (Autoriser I'ordinateur a éteindre ce périphérique pour économiser
I'énergie) (Figure 3-10).

Qlogic 25 Gigabit Ethernet (NDIS VBD Client) #192 Pr... i
General | Advanced | Driver | Details | Events | Power Management

‘:. Glogic 25 Gigabit Ethemet {(MDIS VBD Client) #152

<2

| Alow the computer to tum off this device to save power

‘Waming: If this iz a laptop computer and you run it using battery power,
allowing the network adapter to wake the computer could drain the battery
more quickly. i might also cause the laptop to become very hot if it wakes
up while packed in a camying case.

0K Cancel

Figure 3-10. Options de gestion de I'alimentation

REMARQUE

B | a page de Gestion de I'alimentation ne s'applique qu'aux serveurs
prenant en charge la gestion de I'alimentation.

B Ne cochez pas la case Allow the computer to turn off the device to
save power (Autoriser |'ordinateur a éteindre ce périphérique pour
économiser I'énergie) s'il s'agit d'un adaptateur faisant partie d'une
association.

Installation du logiciel pilote pour VMware

Cette section décrit le pilote VMware ESXi gedentv pour les adaptateurs
QL45212.

[ | Pilotes et paquets de pilotes VMware
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Installation des pilotes VMware
Paramétres facultatifs des pilotes VMware

Paramétres par défaut des pilotes VMware

Suppression du pilote VMware

Pilotes et paquets de pilotes VMware
Le Tableau 3-4 énumeére les pilotes VMware ESXi pour les protocoles.

Tableau 3-4. Pilotes VMware

Pilotes VMware Description

gedentv Pilote de réseau natif
gedrntv Pilote de déchargement RDMA (RoCE et RoCEv2)
natif @
gedf Pilote de déchargement FCoE natif
gedil Pilote de déchargement iSCSI hérité

a e pilote RoCE certifié n'est pas inclus dans cette version. Le pilote non certifié peut étre
disponible dans le cadre d'un apergu anticipé.

Les pilotes ESXi sont inclus sous forme de jeux de pilotes individuels et ne sont
pas regroupés, sauf indication particuliere. Le Tableau 3-5 énumére les versions
ESXi et les versions de pilote applicables.
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Tableau 3-5. Paquets de pilotes ESXi par version

Version ESXi 2 Protocole Nom du pilote Version du
pilote
NIC gedentv 3.0.7.5
FCoE gedf 1.2.24.0
ESXi6.5P
iISCSI gedil 1.0.19.0
RoCE gedrntv 3.0.7.5.1
NIC gedentv 2.0.7.5
ESXi 6.0u3 FCoE gedf 1.2.24.0
iSCSI gedil 1.0.19.0

@ Des pilotes ESXi supplémentaires pourraient étre disponibles aprés la publication de
ce guide d'utilisation. Pour plus d'informations, reportez-vous aux Notes de mise a jour.

b Pour ESXi 6.5, les pilotes NIC et RoCE ont été réunis et peuvent étre installés sous
forme de lot unique hors ligne en utilisant les commandes d'installation standard ESX:i.
Le nom de paquet est qedentv_3.0.7.5_qedrntv_3.0.7.5.1_signed_drivers.zip. La
séquence d'installation recommandée commence par les pilotes NIC et RoCE, suivis
pas les pilotes FCoE et iSCSI.

Installez les pilotes individuels par I'une des méthodes suivantes :

[ | Commandes d'installation de paquet ESXi standard (voir Installation des
pilotes VMware)

Procédures incluses dans les fichiers Lisez-moi de pilotes individuels

Procédures incluses dans l'article suivant de la base de connaissances
VMware :

https://kb.vmware.com/selfservice/microsites/search.do?language=en US&
cmd=displayKC&externalld=2137853

Vous devez d'abord installer le pilote de carte réseau, puis les pilotes de stockage.

Installation des pilotes VMware

Vous pouvez utiliser le fichier ZIP de pilotes pour installer un nouveau pilote ou
mettre a jour un pilote existant. Veillez a installer I'ensemble des pilotes a partir du
méme fichier ZIP de pilotes. Le mélange de pilotes issus de plusieurs fichiers ZIP
peut générer des problemes.
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Pour installer le pilote VMware :

1.

Téléchargez le pilote VMware I'adaptateur QL45212 a partir de la page de
support VMware :

www.vmware.com/support.html

Allumez I'héte ESX et connectez-vous a un compte doté du role
Administrateur.

Décompressez le fichier ZIP de pilotes, puis extrayez le fichier .vib.

Utilisez I'utilitaire Linux scp pour copier un fichier .vib du systéme local vers
le répertoire /tmp du serveur ESX portant I'adresse IP 10.10.10.10. Par
exemple, entrez la commande suivante :

#scp gedentv-1.0.3.11-10EM.550.0.0.1331820.x86_64.vib root@10.10.10.10:/tmp

Vous pouvez placer le fichier dans n'importe quel dossier accessible par le
shell de console ESX.

REMARQUE

Si vous n'avez pas de machine Linux, vous pouvez utiliser
I'explorateur de fichiers du datastore vSphere pour télécharger les
fichiers sur le serveur.

Mettez I'héte en mode de maintenance en saisissant la commande suivante :

#fesxcli --maintenance-mode
Sélectionnez I'une des options d'installation suivantes :

0 Option 1 : Installez le fichier .vib directement sur un serveur ESX a
I'aide de l'interface CLI ou duGestionnaire de mises a jour VMware
(VUM, VMware Update Manager).

[ | Pour installer le fichier .vib avec l'interface CLI, entrez la
commande suivante. Veillez a indiquer le chemin complet du
fichier .vib.

# esxcli software vib install -v
/tmp/gedentv-1.0.3.11-10EM.550.0.0.1331820 .x86_64.vib

[ | Pour installer le fichier .vib a I'aide du VUM, consultez l'article
de la base de connaissances suivant :

Mise a jour d'un héte ESXI/ESX a l'aide de VMware vCenter
Update Manager 4.x et 5.x (1019545)
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U Option 2 : Installez tous les fichiers VIB individuels en méme temps en
saisissant la commande suivante :

# esxcli software vib install -d
/tmp/gedentv-bundle-2.0.3.zip

Pour mettre a niveau un pilote existant :

Suivez les étapes correspondant a une nouvelle installation, en remplacant la
commande de l'option 1 précédente par celle-ci :

#esxcli software vib update -v
/tmp/gedentv-1.0.3.11-10EM.550.0.0.1331820.x86_64.vib

Parameétres facultatifs des pilotes VMware

Le Tableau 3-6 décrit les paramétres facultatifs que vous pouvez utiliser comme
arguments de ligne de commande pour la commande esxcfg-module.

Tableau 3-6. Paramétres facultatifs des pilotes VMware

Paramétre Description

hw_vlan Permet d'activer (1) ou de désactiver (0) globalement l'insertion et la
suppression de VLAN matériel. Désactivez ce parameétre lorsque la couche
supérieure a besoin d'envoyer ou de recevoir des paquets entierement
formés. hw_vlan=1 est la valeur par défaut.

num_queues Spécifie le nombre de paires de files d'attente d'émission/réception (TX/RX).
num_queues peut étre égal & 1-11 ou a l'une des valeurs suivantes :

W -1 autorise le pilote a déterminer le nombre optimal de paires de files
d'attente (valeur par défaut).

B 0 utilise la file d'attente par défaut.
Vous pouvez spécifier plusieurs valeurs séparées par une virgule pour les
configurations multiports ou multifonctions.

multi rx filters Specifie le nombre de filtres RX par file d'attente RX, a l'exclusion de la file
d'attente par défaut. multi rx filters peut étre égal & 1-4 ou & l'une
des valeurs suivantes :

B -1 utilise le nombre par défaut de filtres RX par file d'attente.
B 0 désactive les filtres RX.

disable tpa Active (0) oudésactive (1) lafonction TPA (LRO). disable tpa=0 estla
valeur par défaut.

max_ vfs Spécifie le nombre de fonctions virtuelles (VF) par fonction physique (PF).
max_vfs peut étre égal & 0 (désactivé) ou a 64 VF sur un seul port (active).
La prise en charge maximale de 64 VF pour ESXi est une contrainte
d'allocation de ressources du SE.
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Tableau 3-6. Parameétres facultatifs des pilotes VMware (Suite)

Paramétre Description

RSS Spécifie le nombre de files d'attente de mise a I'échelle en réception utilisées
par I'néte ou par le trafic en tunnel de LAN virtuel extensible (VXLAN) pour
une fonction physique (PF). RSS peut étre égal a 2, 3 ou 4, ou a l'une des
valeurs suivantes :

W -1 utilise le nombre de files d'attente par défaut.
B 0 ou 1 désactive les files d'attente RSS.

Vous pouvez spécifier plusieurs valeurs séparées par une virgule pour les
configurations multiports ou multifonctions.

debug Spécifie le niveau de données que le pilote doit enregistrer dans le fichier
journal vimkernel. debug peut avoir les valeurs suivantes, par ordre
croissant de quantité de données :

B 0x80000000 indique le niveau Avis.
B 0x40000000 indique le niveau Information (inclut le niveau Avis)

B 0x3FFFFFFFE indique le niveau Détaillé pour tous les sous-modules de
pilote (inclut les niveaux Information et Avis)

auto fw reset Active (1) ou désactive (0) la fonction de récupération automatique du
micrologiciel du pilote. Lorsque ce paramétre est active, le pilote tente de
récupérer son fonctionnement normal aprés des événements tels que
I'écoulement du délai d'émission, les assertions de micrologiciel et les
erreurs de parité de I'adaptateur. La valeur par défaut est
auto fw reset=1.

vxlan filter en Active (1) ou désactive (0) le filtrage VXLAN sur la base de

I'adresse MAC externe, de I'adresse MAC interne et du

réseau VXLAN (VNI), pour faire correspondre directement le trafic a une file
d'attente spécifique. La valeur par défaut est vxlan filter en=1.Vous
pouvez spécifier plusieurs valeurs séparées par une virgule pour les
configurations multiports ou multifonctions.

enable vxlan offld | Active (1) ou désactive (0) la fonction de déchargement de la somme de
contréle de trafic en tunnel VXLAN et de déchargement de la
segmentation TCP (TSO). La valeur par défaut est
enable vxlan offld=1. Vous pouvez spécifier plusieurs valeurs
séparées par une virgule pour les configurations multiports ou
multifonctions.
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Parametres par défaut des pilotes VMware

Le Tableau 3-7 énumere les valeurs par défaut des parameétres des

pilotes VMware.

Tableau 3-7. Paramétres par défaut des pilotes VMware

Parameétre Par défaut

Speed

Flow Control
MTU

Rx Ring Size
Tx Ring Size
MSI-X

Transmit Send Offload
(TSO)

Large Receive Offload
(LRO)

RSS
HW VLAN
Number of Queues

Wake on LAN (WolL)

Négociation automatique avec annonce de toutes les
vitesses. Le paramétre de vitesse doit étre identique
sur tous les ports. Si la négociation automatique

est activée sur le périphérique, tous les ports du
périphérique l'utiliseront.

Négociation automatique avec annonce RX et TX
1,500 (plage : 46-9, 600)

8,192 (plage 128-8,192)

8,192 (plage 128-8,192)

Enabled

Enabled

Enabled

Enabled (4 files d'attente RX)
Enabled
Enabled (8 paires de files d'attente RX/TX)

Disabled

Suppression du pilote VMware

Pour supprimer le fichier .vib (gqedentv), entrez la commande suivante :

# esxcli software vib remove --vibname gedentv

Pour supprimer le pilote, entrez la commande suivante :

# vmkload mod -u gedentv
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4 Mise a niveau du
micrologiciel

Ce chapitre fournit des informations sur la mise a niveau du micrologiciel a I'aide
du progiciel de mise a jour Dell (DUP).

Le DUP du micrologiciel est un utilitaire de mise a jour Flash uniquement. |l ne
sert pas a la configuration de I'adaptateur. Pour exécuter le DUP du micrologiciel,
double-cliquez sur le fichier exécutable. Ou alors, vous pouvez exécuter le DUP
du micrologiciel a partir de la ligne de commande, avec plusieurs options de ligne
de commande prises en charge.

[ | Exécution du DUP en double-cliquant
B« Exécution du DUP depuis une ligne de commande » a la page 38

[ | « Exécution du DUP a l'aide du fichier .bin » a la page 39 (Linux
uniquement)

Exécution du DUP en double-cliquant
Pour exécuter le DUP du micrologiciel en double-cliquant sur le fichier
exécutable :

1. Double-cliquez sur l'icone représentant le fichier du progiciel de mise a jour
Dell du micrologiciel.
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L'écran de démarrage du progiciel de mise a

jour Dell apparait, comme

illustré a la Figure 4-1. Cliquez sur Install (Installer) pour continuer.

|Release Title

QLogic 45xxx series, BCMS57xx and BCM 5 Txoxx Network Device Firmwars, 9.9.13,
X59

Release Date
November 11, 2015

Reboot Required
Ves

|Description

This release provides vpdated network controller firmware for the QLogic 45xxx
series, BCMS Txx and BCMS Txxx devices. This release should be vsed with the 19.3
driver family version.

- s s e

Extract...

v

S

(C} 2003 - 2015
Dell, Inc.
Al rights reserved.

| [ instal |

Figure 4-1. Progiciel de mise a jour Dell : Ecran de démarrage
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2.

Suivez les instructions a I'écran. Dans la boite de dialogue d'avertissement,
cliquez sur Yes (Oui) pour continuer l'installation, comme l'illustre la

Figure 4-2.

The version of this Update Package is the same as the currently installed version.
Software application name: [0054] QLogic BCM57800 Gigabit Ethernet 54
Package version: %0 0
Installed version: 1. )

The version of this Update Package is the same as the currently installed version.
Software application name: [0053] QLogic BCM57800 10 Gigabit Ethernet #53
Package version: 9.7
Installed version: *% )

The version of this Update Package is the same as the currently installed version.
Software application name: [0052] Qlogic BCM57800 10 Gigabit Ethernet #52
Package version: ¥ & 7
Installed version; ®

The version of this Update Package is the same as the currently installed version.
Software application name: [0055] QLogic BCM57800 Gigabit Ethernet #55
Package version: 0
Installed version: 84

The version of this Update Package is older than the currently installed version.
Software application name: [0056] QLogic FastLinQ QL45212-DE 25GbE Adapter #56
Package version: £ 9"

Installed version: v =

The version of this Update Package is older than the currently installed version.
Software application name: [0057] Qlogic FastLinQ QL45212-DE 25GbE Adapter 57
Package version: 27
Installed version: .

Would you like to continue with this update?

Figure 4-2. Progiciel de mise a jour Dell : Continuer la mise a jour
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Le programme d'installation indique qu'il est en train de charger le nouveau
micrologiciel, tel qu'illustré a la Figure 4-3.

QLogic 45xxx series, BCM57xx and BCM57x00¢ Netw...

Executing update. .. [This process may take several minutes)
WARNING: DO NOT STOP THIS PROCESS OR INSTALL OTHER
PRODUCTS WHILE UPDATE IS IN PROGRESS.

THESE ACTIONS MaY CAUSE YOUR SYSTEM TO BECOME
UNSTABLE!

Elapsed time: Om28s

Figure 4-3. Progiciel de mise a jour Dell : Chargement du nouveau micrologiciel

Une fois le chargement terminé, le programme d'installation affiche le
résultat de l'installation, tel qu'illustré a la Figure 4-4.

Reboot [x]

Iev Device: [0054] QLogic BCM537800 Gigabit Ethernet #34, Application: [0054] QLogic BCM57800 Gigabit Ethernet #54
-— Update success.
Device: [0053] QLogic BCMS57800 10 Gigabit Ethernet #53, Application: [0053] QLogic BCM37800 10 Gigabit Ethernet £33
Update success.
Device: [0052] QLogic BCM57800 10 Gigabit Ethernet #52, Application: [0052] QLogic BCM57800 10 Gigabit Ethernet #52
Update success.
Device: [0055] QLogic BCM57800 Gigabit Ethernet 55, Application: [0055] QLogic BCM57800 Gigabit Ethernet #55
Update success.
Device: [0056] QLogic FastLinQ QL45212-DE 25GbE Adapter #56, Application: [0056] QLogic FastLinQ QL45212-DE 25GbE
Adapter #36
Update success.
Device: [0057] QLogic FastLinQ QL45212-DE 25GbE Adapter #57, Application: [0057] Qlogic FastLinQ QL45212-DE 25GbE
Adapter 57
Update success.

The system should be restarted for the update to take effect.
Would you like to reboot your system now?

‘ Yes J I Ne ]

Figure 4-4. Progiciel de mise a jour Dell : Résultats de l'installation
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3. Cliquez sur Yes (Oui) pour redémarrer le systéme.

4.  Cliquez sur Finish (Terminer) pour terminer l'installation, tel qu'illustré a la
Figure 4-5.

QLogic 45w series, BOMS57xx and BCMS7x0cx Network Devic... | = | = [0

Release Title ~
QLogic 45xxx series, BCM57xx and BCMS5 Txxx Network Device Firmware, 9.9.13,
x99

Release Date
November 11, 2015

Reboot Required
Yes

Description
This release provides vpdated network controller firmware for the QLogic 45xxx (C) 2003 - 2015
series, BCM57xx and BCMS5 7xxx devices. This release should be used with the 19.3

deiver family version. Dell, Inc.

Al rights reserved.

-~ s s e

Extract... | Finizh I

Figure 4-5. Progiciel de mise a jour Dell : Terminer l'installation

Exécution du DUP depuis une ligne de commande

L'exécution du DUP du micrologiciel a partir de la ligne de commande, sans
spécifier d'options, produit le méme résultat qu'un double clic sur l'icbne du DUP.
Notez que le nom de fichier actuel du DUP varie.

Pour exécuter le DUP du micrologiciel depuis une ligne de commande :
B Entrez la commande suivante :

C:\> Network Firmware 2T12N WN32 <version> X16.EXE
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La Figure 4-6 indique les options qui peuvent étre utilisées pour personnaliser
l'installation du progiciel de mise a jour Dell.

Exécution du DUP a I'aide du fichier .bin

Dell Update Package |

B Usage: <package name> [options...]
|

Options:

12, hor jhelp : Display command line usage help

[for [force : Forces a downgrade to an older version
(1)

Jcor [check : Determines if the update can be applied to
the system (1)(2)

/s or [silent : Execute the update package silently without
user intervention

Jr or freboot : Reboot if necessary after the update (1)

N=<file> or log=<file> : Append log messages to spedified
ASCII file (1)
Ju=<file> or fulog=<file> : Append log messages to specified

Unicode file (1)

Je=<path> or fextract=<path> : Extract files to specified path
(1(3)

fior4 : Fresh install when no previous version is
found (1)

(1) Must be used with /s or fsilent

(2) Can NOT use (/f or [force) with (fc or /check) option
(3) Can ONLY be used with (/s or /silent), (/ or flog), (/u or fulog)
options

x|

Figure 4-6. Options de ligne de commande du DUP

La procédure suivante est prise en charge uniquement sur le systéme
d'exploitation Linux.

Pour exécuter le DUP a I'aide du fichier .bin :

1.

chmod 777 Network Firmware NJCX1 LN X.Y.Z.BIN

Copiez le fichier Network Firmware NJCX1 LN X.Y.Z.BINsurle
systeme a tester (System Under Test — SUT).

Modifiez le type de fichier en fichier exécutable, comme suit :

3.  Pour démarrer le processus de mise a jour, entrez la commande suivante :

./ Network_Firmware_NJCXl_LN_X .Y.Z.BIN

Une fois le micrologiciel mis a jour, redémarrez le systéme.
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Exemple de sortie du SUT pendant la mise a jour du DUP :

./Network Firmware NJCX1 LN 08.07.26.BIN
Collecting inventory...
Running validation...

BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10 (p2pl)

The version of this Update Package is the same as the currently installed

version.

Software application name: BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10

Package version: 08.07.26
Installed version: 08.07.26
BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10 (p2p2)

(p2p1)

The version of this Update Package is the same as the currently installed

version.

Software application name: BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10

Package version: 08.07.26

Installed version: 08.07.26
Continue? Y/N:Y

Y entered; update was forced by user

Executing update...

(p2p2)

WARNING: DO NOT STOP THIS PROCESS OR INSTALL OTHER DELL PRODUCTS WHILE UPDATE

IS IN PROGRESS.

THESE ACTIONS MAY CAUSE YOUR SYSTEM TO BECOME UNSTABLE!

Device: BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10 (p2pl)
Application: BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10
Update success.

Device: BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10 (p2p2)
Application: BCM57810 10 Gigabit Ethernet rev 10
Update success.

Would you like to reboot your system now?

Continue? Y/N:Y

(p2p2)
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Configuration de
predéemarrage de lI'adaptateur

Au cours du processus d'amorgage héte, vous pouvez choisir de cliquer sur
Pause et d'effectuer des taches de gestion de I'adaptateur a I'aide de I'application
Human Infrastructure Interface (HIl). Il s'agit des taches suivantes :

« Mise en route » a la page 42

« Affichage des propriétés d'image du micrologiciel » a la page 45

[ | « Configuration des paramétres au niveau du périphérique » a la page 46
[ | « Configuration des paramétres NIC » a la page 47
B« Configuration de Data Center Bridging » a la page 50
[ | « Configuration des partitions » a la page 52
REMARQUE

Les captures d'écran HIl de ce chapitre sont seulement des exemples et ne
sont pas forcément identiques aux écrans affichés sur votre systéme.
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Mise en route

Pour démarrer I'application Hll :

1. Ouvrez la fenétre de configuration du systéme (System Setup) de votre
plateforme. Pour plus d'informations sur le lancement de la configuration du
systéme, consultez le manuel d'utilisation de votre systéme.

2. Dans la fenétre de configuration du systeme (Figure 5-1), sélectionnez
Device Settings (Parameétres de périphérique), puis appuyez sur ENTREE.

System Setup

System Setup Main Menu

System BIOS
IDRAC Settings

Device Settings

Figure 5-1. Configuration du systéme

3. Dans la fenétre Paramétres de périphérique (Figure 5-2), sélectionnez le
port de l'adaptateur QL45212 que vous souhaitez configurer, puis appuyez
sur ENTREE.

System Setup

Device Settings

MIC in Slot 3 Port 1 Qlogic FastLing QLA5212H 25G0E Adaptar - 00

MIC in Slot 3'Port 2: Alogic FastLind QL45212H 25GhE Adapter - 000ENE:D3:AC:2S

Figure 5-2. Configuration du systéme : Paramétres des périphériques
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La page de configuration principale (Figure 5-3) présente les options de
gestion de I'adaptateur ou vous pouvez définir le mode de partitionnement.

Main Configuration Page

Firmware Image Froperties

Device Level Configuration

MIZ Configuration

Data Center Bridging (DCE) Settings

Device Mams Qlogic 25GE 2P ALASN2HxCU-DE Adapter
Chip Type BCMS57980S BO

PCI Device ID 1656

PCI Address 86:00

Blink LEDs 0

Link Status Connected

MAC Address 00:0EME:DEFSTE

Virtual MAC Address 00:00:00:00:00:00

Figure 5-3. Page de configuration principale

4. Sous Device Level Configuration (Configuration au niveau du
périphérique), définissez le Partitioning Mode (Mode de partitionnement)
en NPAR pour ajouter I'option NIC Partitioning Configuration
(Configuration des partitions NIC) a la page Configuration principale, comme
indiqué a la Figure 5-4.

REMARQUE

NPAR n'est pas disponible sur des ports avec une vitesse maximale
de 1G.

Main Configuration Page

Firmware Image Properties

Device Level Configuration

MIC Configuration

Data Center Bridging ({DCE) Settings

MIC Partitioning Configuration

Device Name Qlogic 25GE 2P QLAS22HxCU-DE Adapter

Figure 5-4. Page Configuration principale, configuration du mode de
partitionnement en NPAR
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NIC in Slot 3 Port 1: QLogic FastLinQ QL45212H 25GbE Adapter - 00:0E-1ED3:AC:28

Man Configuration Page

Fartitianing iods » Default i [NPAR

Dresicd WArTIEs e s Q) (jie FagtLing QLA5212H 26GHE Adaptar
Chip Typs BCMSTSE0S EO

LR s R = e 0 | 10

Link Statis sttt it ietoirene: HiSCDONSCERD

Parmanent MAC Addregs - (00EAED3ACI2E

WIFTUEI BB AQArRIGS v s s e O00ENEDIAC: 28

Figure 5-5. Page Configuration principale, configuration du mode de
partitionnement NPAR

Dans la Figure 5-3 et la Figure 5-4, la page Configuration principale affiche les
paramétres suivants :

B Firmware Image Properties (Propriétés d'image du micrologiciel) (voir
« Affichage des propriétés d'image du micrologiciel » a la page 45)

B Device Level Configuration (Configuration au niveau du périphérique) (voir
« Configuration des paramétres au niveau du périphérique » a la page 46)

B NIC Configuration (Configuration NIC) (voir « Configuration des
paramétres NIC » a la page 47)

B Paramétres Data Center Bridging (DCB) (voir « Configuration de Data
Center Bridging » a la page 50)

B NIC Partitioning Configuration (Configuration des partitions NIC) (si
NPAR est sélectionné sur la page Configuration au niveau du périphérique)
(voir « Configuration des partitions » a la page 52)

En outre, la page Configuration principale présente les propriétés d'adaptateur
détaillées dans le Tableau 5-1.

Tableau 5-1. Propriétés de I'adaptateur

Propriété d'adaptateur Description

Nom de périphérique Nom attribué en usine au périphérique

Type de puce Version ASIC

ID de périphérique PCI ID de périphérique PCI unique, propre au fournisseur
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Tableau 5-1. Propriétés de I'adaptateur (Suite)

Propriété d'adaptateur Description

Adresse PCI Adresse de périphérique PCI au format « bus-fonction de
périphérique »

Clignotement des LED Nombre de clignotements définis par l'utilisateur pour le
voyant LED du port

Etat de la liaison Etat de la liaison externe

Adresse MAC Adresse MAC permanente du périphérique, attribuée par
le fabricant

Adresse MAC virtuelle Adresse MAC du périphérique attribuée par l'utilisateur

Affichage des propriétés d'image du
micrologiciel

Pour afficher les propriétés de I'image du micrologiciel, sélectionnez Firmware
Image Properties (Propriétés de I'image du micrologiciel) sur la page de
configuration principale, puis appuyez sur ENTREE. La page Propriétés de
I'image du micrologiciel (Figure 5-6) spécifie les données en lecture seule
suivantes :

B Family Firmware Version (Version de famille de micrologiciel) est la
version d'image de démarrage multiple, qui contient plusieurs images de
composants de micrologiciel.

B MBI Version (Version MBI) est |la version de I'image du groupe Cavium
QLogic active sur I'appareil.

B Controller BIOS Version (Version de BIOS du contrdleur) est la version du
micrologiciel de gestion.

u EFI Driver Version (Version de pilote EFI) est la version du pilote de
l'interface EFI.
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[ | L2B Firmware Version (Version de micrologiciel L2B) est la version du
micrologiciel de déchargement NIC pour le démarrage.

NIC in Slot 3 Port 1t QLogic FastLinQ QL45212H 25GbE Adapter - 00:0E:1E:D3:AC:28

Main Configuration Page « Firmware Image Properties

Family FirmWara VArSIOn -« . 0.0.0
IVIBL V@GO v 00.00.00

CrmirallEr EIoS MergiEn s 08.18.27.00
B VEGION -t (02,0102.14

Figure 5-6. Propriétés de I'image du micrologiciel

Configuration des parametres au niveau du
péripherique
La configuration au niveau périphérique comprend l'activation de Single Root-1/0
Virtualization (SR-IOV) et du partitionnement NIC, et I'activation ou la
désactivation de NPAReP. Pour exécuter la configuration au niveau périphérique,
sélectionnez Configuration au niveau du périphérique sur la page de

configuration principale, puis cliquez sur Terminer. La Figure 5-7 affiche la page
Configuration au niveau du périphérique :

Help | About | Exit

NIC in Slot 5 Port 1 QLogic QL45212-DE 25 Gigabit Ethernet - 00:0E-1E:C4:B6:CC

Main Configuration Page « Device Level Configuration

Yirtualization Mode ‘NPar j|
NParEP Mode @ Enabled & Disabled

6 Select desired virtualization mode

Figure 5-7. Configuration du systéme : Page Configuration au niveau
du périphérique
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Pour activer le partitionnement de carte réseau (NPAR), la virtualisation des
entrées/sorties en racine unique (SR-IOV) ou les deux :

1.

Sur la page de configuration principale (Figure 5-3 a la page 43),
sélectionnez Device Level Configuration (Configuration au niveau du
périphérique), puis cliquez sur Finish (Terminer).

Sur la page Configuration au niveau du périphérique (Figure 5-7), cliquez
sur la liste déroulante Virtualization Mode (Mode de virtualisation), puis
sélectionnez I'une des options suivantes :

U NPAR active NPAR.

0 SRIOV active SR-IOV (virtualisation non partitionnée).
O NPAR+SRIOV active NPAR avec SR-IOV.

0 None (Aucune) désactive toutes les virtualisations.

Si vous activez NPAR (avec ou sans SRIOV) et si le systéme est
compatible ARI (ARI, Alternate Routing ID Interpretation), choisissez
d'activer ou de désactiver le NPAReP mode (mode NPAReP) :

4 Cliquez sur Disabled (Désactivé) pour spécifier quatre partitions par
port (soit 8 PF au total par adaptateur), ou chaque PF prend en charge
16 VF SR-IOV par PF.

U Cliquez sur Enabled (Activé) pour spécifier huit partitions par port (soit
16 PF au total par adaptateur), ou :

| 16 VF SR-IOV sont sur les 8 premiers PF (PF 0 a 7, qui sont les
4 premiers PF de chaque port).

B 8 VF SR-IOV sont sur les 8 seconds PF (PF 8 a -15, qui sont les
4 derniers PF de chaque port).

B Les VF SR-IOV sont actuellement affectées a leurs PF respectifs.
Cliquez sur Back (Précédent).

A l'invite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés réinitialisation du systéme.

Configuration des parametres NIC

La configuration NIC inclut la définition des paramétres suivants :

Link Speed (Vitesse de liaison)

NIC + RDMA Mode (Mode NIC + RDMA)

Boot Mode (Mode d'amorgage)

FEC Mode (Mode FEC)

PXE Virtual LAN Mode (Mode LAN virtuel PXE)
Virtual LAN ID (ID de LAN virtuel)
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Pour configurer les paramétres NIC :

1. Sur la page de configuration principale, sélectionnez NIC Configuration
(Configuration NIC) (Figure 5-3 a la page 43), puis cliquez sur Finish
(Terminer).

La Figure 5-8 affiche la page Configuration NIC.

Main Configuration Page « NIC Configuration

Link Speed @ Auto Negotiated 010 Ghps O 25 Ghps
NIC + RDMA Mode @ Enabled ¢ Disabled

Boot Mode O PXE @ Disabled

Virtual LAN Mode O Enabled @ Disabled

Virtual LAN ID [

Figure 5-8. Configuration NIC

2.  Sélectionnez I'une des options Link Speed (Vitesse de liaison) suivantes :
I'option de vitesse de liaison que vous choisissez s'applique aux deux ports
de l'adaptateur. La vitesse de liaison et la correction d'erreur de
transfert (FEC) doivent correspondre a celles du commutateur ou port de
périphérique connecté.

0 Auto Negotiated (Négocié automatiquement) permet la négociation
automatique des parameétres de liaison avec le commutateur ou
périphérique connecté (valeur par défaut). FEC est automatiquement
activé. Les deux extrémités doivent étre en mode de négociation
automatique.

0 10 Gbps (10 Gbits/s) spécifie que la liaison de port doit avoir une
vitesse de 10 Gbits/s. FEC n'est pas pris en charge.

U 25 Gbps (25 Gbits/s) spécifie que la liaison de port doit avoir une
vitesse de 25 Gbits/s.

3.  Pour NIC + RDMA Mode (Mode NIC + RDMA), sélectionnez soit Enabled
(Activé) ou Disabled (Désactivé) pour RDMA sur le port. Ce paramétre
s'applique a toutes les partitions du port, en mode NPAR.

4. FEC Mode (Mode FEC) est visible lorsque le mode de vitesse 25 Gbps
(25 Gbits/s) fixe est sélectionné comme la Link Speed (Vitesse de liaison) a
I'étape 2. Pour FEC Mode (Mode FEC), sélectionnez I'une des options
suivantes : Toutes les modes FEC ne sont pas disponibles sur toutes les
cartes.

0 Disabled (Désactivé) indique que FEC n'est pas activé.
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U Fire Code indique que le lien est configuré pour utiliser Fire Code
FEC ; la sous-couche FEC fonctionne de maniére similaire a la clause
FEC 74.

5.  Pour Boot Mode (Mode d'amorgage), sélectionnez I'une des options
suivantes :

O  PXE active le démarrage PXE.

U Disabled (Désactivé) empéche ce port d'étre utilisé en tant que source
de démarrage a distance.

6. Le paramétre Virtual LAN Mode (Mode LAN virtuel) s'applique a lI'ensemble
du port en mode d'installation a distance PXE. Il n'est pas persistant aprés la
fin d'une installation a distance PXE. Choisissez parmi les options VLAN
suivantes :

O  Enabled (Activé) active le mode VLAN sur ce port pour le mode
d'installation a distance PXE.

U Disabled (Désactivé) désactive le mode VLAN sur ce port.

7.  Le paramétre Virtual LAN ID (ID de LAN virtuel) spécifie I'ID de balise VLAN
a utiliser sur ce port pour le mode d'installation a distance PXE. Ce
parametre s'applique uniquement lorsque Virtual LAN Mode (Mode LAN
virtuel) est activé a I'étape précédente.

8.  Cliquez sur Back (Précédent).

9.  ATinvite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés la réinitialisation du systéme.

Pour configurer le port afin d'utiliser RDMA :

REMARQUE

Suivez ces étapes pour activer RDMA sur toutes les partitions d'un port en
mode NPAR.

1.  Définissez NIC + RDMA Mode (Mode NIC + RDMA) sur Enabled (Activé).
Cliquez sur Back (Précédent).

A l'invite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés la réinitialisation du systéme.

Pour configurer le mode de démarrage du port :

1. Pour une installation a distance UEFI PXE, sélectionnez PXE comme Boot
Mode (Mode de démarrage).

2.  Cliquez sur Back (Précédent).
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3.

A l'invite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés la réinitialisation du systéme.

Pour configurer l'installation a distance PXE du port pour utiliser un VLAN :

REMARQUE

Ce VLAN n'est pas persistant aprés la fin d'une installation a distance PXE.

Wb~

Définissez Virtual LAN Mode (Mode LAN virtuel) sur Enabled (Active).
Dans la zone Virtual LAN ID (ID de LAN virtuel), entrez le numéro a utiliser.
Cliquez sur Back (Précédent).

A l'invite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés la réinitialisation du systéme.

Configuration de Data Center Bridging

Les réglages de Data Center Bridging (DCB) comprennent le protocole DCBX et
la priorité RoCE.

Pour configurer les paramétres DCB :

1.

Sur la page Configuration principale (Figure 5-3 a la page 43), sélectionnez
Data Center Bridging (DCB) Settings (Paramétres Data Center Bridging
(DCB)), puis cliquez sur Finish (Terminer).

Dans la fenétre Paramétres Data Center Bridging (DCB) (Figure 5-9),
sélectionnez I'option DCBX Protocol (Protocole DCBX).

U0 Disabled (Désactivé) désactive DCBX sur ce port.

0  CEE active le mode DCBX du protocole CEE (Converged Enhanced
Ethernet) sur ce port.

U IEEE active le protocole IEEE DCBX sur ce port.

0 Dynamic (Dynamique) permet I'application dynamique du protocole
CEE ou IEEE pour correspondre au partenaire de liaison attaché.

Dans la page Paramétres Data Center Bridging (DCB), attribuez a la RoCE
v1 Priority (Priorité RoCE v1) une valeur de 0 a 7. Ce parameétre indique le
numéro de priorité de classe de trafic DCB utilisé pour le trafic RoCE et doit
correspondre au numéro utilisé par le réseau de commutation DCB pour le
trafic RoCE.

O 0 spécifie le numéro de priorité habituel utilisé par le paramétre par
défaut avec perte ou la classe de trafic commune.

O 3 spécifie le numéro de priorité utilisé par le trafic FCoE sans perte.
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U 4 spécifie le numéro de priorité utilisé par le trafic iISCSI-TLV over DCB
sans perte.

a 1,2, 5,6 et7 spécifie les numéros de priorité de classe de trafic DCB
disponibles pour l'utilisation de RoCE. Suivez les instructions de
configuration RoCE respectives pour utiliser cette commande RoCE.

Main Configuration Page + Data Center Bridging (DCB) Settings

DICE R [P E]| e | s s
ROCE V1 POy o oot s 0

Figure 5-9. Configuration du systéme : Paramétres Data Center Bridging (DCB)

4. Cliquez sur Back (Précédent).

5.  Alinvite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés la réinitialisation du systéme.

REMARQUE

Lorsque DCBX est activé, I'adaptateur envoie périodiquement des paquets
de protocole de découverte de couche de liaison (Link Layer Discovery
Protocol - LLDP) avec une adresse de monodiffusion dédiée qui sert
d'adresse MAC source. Cette adresse MAC LLDP est différente de I'adresse
MAC Ethernet de I'adaptateur, attribuée en usine. Si vous examinez le
tableau d'adresses MAC pour le port de commutateur qui est connecté a
I'adaptateur, vous pouvez voir deux adresses MAC : une pour les paquets
LLDP et une pour l'interface Ethernet de I'adaptateur.

51 BC0154503-02 F



5—Configuration de prédémarrage de l'adaptateur
Configuration des partitions

Configuration des partitions

Vous pouvez configurer des plages de bande passante pour chaque partition sur

I'adaptateur.

Pour configurer I'allocation de bande passante maximale et minimale :

1. Sur la page Configuration principale, sélectionnez NIC Partitioning ]
Configuration (Configuration des partitions NIC), et appuyez sur ENTREE.

2.  Sur la page Configuration des partitions (Figure 5-10), sélectionnez Global
Bandwidth Allocation (Allocation de la bande passante globale).

Global Bandwidth Allocation

Fartition 1

Fartition 2

Fartition 3

Fartition 4
Fartition 5

Fartition 6

Fartition 7
Fartition 8

Fartition 1 Configuration

Fartition 2 Configuration

Fartition 3 Configuration

Fartition 4 Configuration

Fartition 5 Configuration

Fartition 6 Configuration

Fartition 7 Configuration

Fartition & Configuration

Main Configuration Page + NIC Partitioning Configuration

Enabled
Enabled
Enabled
Enabled
Enabled
Enabled
Enabled
Enabled

Figure 5-10. Configuration des partitions NIC, allocation de bande

passante globale
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Figure 5-11 Présente l'allocation globale de bande passant pour la partition 1.

Main Configuration Page

Firmware Image Properties

Device Level Configuration

MIC Configuration

Data Center Bridging (DCE) Settings

MIC Fartitioning Configuration

Device Mame Qlogic 25GE 2P AL45212HxCU-DE Adapter

Figure 5-11. Allocation de bande passante globale, configuration de la partition 1

3.  Sur la page Allocation de la bande passante globale (Figure 5-12), cliquez
sur le champ de bande passante d'émission (TX) maximale et minimale
pour chaque partition, afin d'allouer de la bande passante. Il y a quatre
partitions par port si le mode NPAReP est désactivé et huit partitions par port
si le mode NPAReP est activé. Le mode NPAReP exige I'activation d'ARI
dans le BIOS pour ce logement PCI de I'adaptateur.

Help | About | Exit

NIC in Slot 5 Port 1. QLogic QL45212-DE 25 Gigabit Ethernet - 00:0E11E:C4:A3:52

Main Configuration Page « NIC Partitioning Configuration + Global Bandwidth Alocation

Partition 1 Minimum Tx Bandwidth |O|
Partition 2 Minirmum T Bandvridth |O
Partition 3 Minirmum T Bandwridth |O
Partition 4 Minimurm TX Bandwidth |O
Partition 5 Minimum T Bandvridth |O

Partition & Minimum T Bandwidth -
Partition 7 Minimum TX Bandwidth

Partition 8 Minimum T3 Bandwidth e |O

Partition 1 Maximum T X Bandwidth |1OO
Partition 2 Maximum T Bandwidth |1OO
Partition 3 Maximum T Bandwidth |1OO

= Minimum Bandwidth represents the minimum transmit bandwidth of the partition as
percentage of the full physical port link speed. The Minimum ... (Press <F1= for more help)

Figure 5-12. Page Allocation de bande passante globale : Mode NPAReP activé
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O  Partition n Minimum TX Bandwidth (Bande passante TX minimale
de la partition n) indique la bande passante minimale d'émission (TX)
de la partition sélectionnée, exprimée en pourcentage de la vitesse de
liaison maximale du port physique. Plage admise : de 0 a 100. Lorsque
vous activez le mode ETS DCBX, la valeur de bande passante
minimale par classe de trafic ETS DCBX est utilisée simultanément
avec la valeur de bande passante TX minimale par partition. Le total
des valeurs de bande passante TX minimale de toutes les partitions
d'un seul port doit étre égal a 100 ou a zéro.

O Leréglage de la bande passante TX sur tous les zéros est similaire a
la répartition homogéne de la bande passante disponible sur chaque
partition active ; cependant, la bande passante est allouée
dynamiquement sur toutes les partitions émettant activement. Une
valeur zéro (lorsqu'une ou plusieurs des autres valeurs sont définies
sur une valeur différente de zéro) attribue au moins 1 % a cette
partition lorsque I'encombrement (a partir de toutes les partitions)
restreint la bande passante TX.

O  Partition n Maximum TX Bandwidth (Bande passante TX minimale
de la partition n) indique la bande passante maximale d'émission (TX)
de la partition sélectionnée, exprimée en pourcentage de la vitesse de
liaison maximale du port physique. Plage de valeurs admise : de 1 a
100. La valeur de bande passante TX maximale par partition
s'applique quelle que soit la configuration du mode ETS DCBX.

Entrez une valeur dans chaque champ sélectionné, puis cliquez sur Back
(Précédent).

A l'invite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés la réinitialisation du systéme.

Pour configurer les partitions :

1.

Pour examiner une configuration de partition spécifique, sur la page
Configuration des partitions NIC (Figure 5-10 a la page 52), sélectionnez
Partition n Configuration (Configuration de la partition n). Si NParEP n'est
pas active, il n'y a que quatre partitions par port.

Pour configurer la premiére partition, sélectionnez Partition 1 Configuration
(Configuration de la partition 1) pour ouvrir la page Configuration de la
partition 1 (Figure 5-13), qui montre les paramétres de la partition suivants :

0 NIC Mode (Mode NIC) (toujours activé)

PCI Device ID (ID de périphérique PCI)

PCI (bus) Address (Adresse (bus) PCI)

MAC Address (Adresse MAC)

Virtual MAC Address (Adresse MAC virtuelle)

0O 000
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Main Configuration Page + NIC Partitioning Configuration « Partition 1 Configuration
MNIC Mode Enabled
PCI Device ID 1656
PCI Address 3B:00:00
MAC Address 00:0EE:C4:CE:48
Virtual MAC Address 00:00:00:00:00:00

Figure 5-13. Configuration de la partition 1

3.  Pour configurer la deuxiéme partition, sélectionnez Partition 2
Configuration (Configuration de la partition 2) pour ouvrir la page
Configuration de la partition 2. Si Déchargement FCoE est présent, la page
Configuration de la partition 2 (Figure 5-14) montre les paramétres
suivants :

0 NIC Mode (Mode NIC) active ou désactive la personnalité de la carte
réseau Ethernet L2 sur les partitions 2 et supérieures. Pour désactiver
I'une des partitions restantes, définissez Mode NIC sur Désactivé.
Pour désactiver les partitions chargeables, désactivez le Mode NIC et
le mode de déchargement respectif.

PCI Device ID (ID de périphérique PCI)

PCI (bus) Address (Adresse (bus) PCI)

MAC Address (Adresse MAC)

Virtual MAC Address (Adresse MAC virtuelle)

0000

Main Configuration Page + NIC Partitioning Configuration « Partition 2 Configuration

NIC Mode @ Enabled O Disabled
PCIDEVICE ID e G5 6
D T e USSP E RSOV | 1)1 1)7)

MAC Address 00:0E:E:C4:CE4A
Wirtual MAC Address 00:00:00:00:00:00

Figure 5-14. Configuration de la partition 2
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Ce chapitre décrit la configuration de RDMA over converged Ethernet (RoCE v1
et v2) sur I'adaptateur QL45212, le commutateur Ethernet, et I'h6te Windows ou
Linux, y compris :

Systémes d'exploitation pris en charge et OFED

« Planification pour RoCE » a la page 57

B« Préparation de |'adaptateur » a la page 58
B« Préparation du commutateur Ethernet » a la page 58
B« Configuration de RoCE sur I'adaptateur pour Windows Server » a la
page 60
[ | « Configuration de RoCE sur I'adaptateur pour Linux » a la page 70
« Configuration de RoCE sur I'adaptateur pour VMware ESX » a la page 80
REMARQUE

Certaines fonctionnalités RoCE peuvent ne pas étre entierement activées
dans la version actuelle.

Systemes d'exploitation pris en charge et OFED

Le Tableau 6-1 affiche la prise en charge de RoCE v1, RoCE v2 et OFED par les
systémes d'exploitation :

Tableau 6-1. Prise en charge des SE pour RoCE v1, RoCE v2,

iWARP et OFED
Systéme d'exploitation Préinstallé OFED 3.18-3 GA OFED-4.8-1 GA
Windows Server 2012 R2 Non S/O S/O
Windows Server 2016 Non S/O S/O
RHEL 6.8 RoCE v1 RoCE v1 Non
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Tableau 6-1. Prise en charge des SE pour RoCE v1, RoCE v2,

iWARP et OFED (Suite)

Systéme d'exploitation Préinstallé OFED 3.18-3 GA OFED-4.8-1 GA
RHEL 6.9 RoCE v1 Non Non

RHEL 7.3 RoCE v1, RoCE v2, iSER Non RoCE v1, RoCE v2
RHEL 7.4 RoCE v1, RoCE v2, iSER Non Non

SLES 12 SP3 RoCE v1, RoCE v2, iSER Non Non
CentOS 7.3 RoCE v1, RoCE v2, iSER Non RoCE v1, RoCE v2
CentOS 7.4 RoCE v1, RoCE v2, iSER Non Non
VMware ESXi 6.0 u3 Non S/O S/O
VMware ESXi 6.5, 6.5U1 RoCE v1, RoCE v2 S/O S/O
VMware ESXi 6.7 RoCE v1, RoCE v2 S/O0 S/O

Planification pour RoCE

Lorsque vous vous préparez a implémenter RoCE, tenez compte des limitations
suivantes :

B Sivous utilisez OFED préinstallé, le systéme d'exploitation doit étre
identique sur les systémes serveur et client. Certaines applications peuvent
fonctionner avec des systéemes d'exploitation différents, mais ce n'est pas
garanti. |l s'agit d'une limitation d'OFED.

[ | Pour les applications OFED (généralement des applications de test des
performances (perftest)), les applications serveur et client doivent utiliser les
mémes options et valeurs. Des problémes peuvent surgir si le systéme
d'exploitation et I'application perftest utilisent des versions différentes. Pour
vérifier la version perftest, entrez la commande suivante :

# ib_send bw --version

B La construction de libgedr dans OFED préinstallé nécessite l'installation de
libibverbs-devel.

u L'exécution des applications de I'espace utilisateur dans OFED préinstallé

nécessite l'installation du groupe de support InfiniBand®, par yum
groupinstall "InfiniBand Support", qui contient libibcm, libibverbs, etc.

| Les applications OFED et RDMA qui dépendent de libibverbs nécessitent
également la bibliothéque d'espace utilisateur RDMA QLogic, libgedr.
Installez libqgedr en utilisant les paquets libgedr RPM ou source.
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RoCE prend uniquement en charge le format Little Endian.

RoCE ne fonctionne pas sur une VF dans un environnement SR-IOV.

Préparation de I'adaptateur

Suivez les étapes suivantes pour activer DCBX et définir la priorité RoCE a l'aide
de I'application de gestion HIIl. Pour plus d'informations sur I'application Hll, voir
Chapitre 5 Configuration de prédémarrage de I'adaptateur.

Pour préparer I'adaptateur :

1.

Sur la page de configuration principale, sélectionnez Data Center Bridging
(DCB) Settings (Paramétres Data Center Bridging (DCB)), puis cliquez sur
Finish (Terminer).

Dans la fenétre Paramétres Data Center Bridging (DCB), cliquez sur I'option
Protocole DCBX. L'adaptateur QL45212 prend en charge les protocoles CEE
et IEEE. Cette valeur doit étre identique a la valeur correspondante sur le
commutateur DCB. Dans cet exemple, sélectionnez CEE ou Dynamique.

Dans la zone RoCE Priority (Priorité RoCE v1), entrez une valeur de
priorité. Cette valeur doit étre identique a la valeur correspondante sur le
commutateur DCB. Dans cet exemple, saisissez 5. En régle générale, 0 est
utilisé pour la classe de trafic avec perte par défaut, 3 est utilisé pour la
classe de trafic FCoE et 4 est utilisé pour la classe de trafic iISCSI-TLV sur
DCB sans perte.

Cliquez sur Back (Précédent).

A l'invite, cliquez sur Yes (Oui) pour enregistrer les modifications. Ces
modifications prennent effet aprés la réinitialisation du systéme.

Pour Windows, vous pouvez configurer DCBX a I'aide de la méthode HIl ou
QoS. La configuration illustrée dans cette section est effectuée a 'aide de
HII. Pour QoS, reportez-vous a la section « Configuration de QoS pour
RoCE » a la page 124.

Préparation du commutateur Ethernet

Cette section explique comment configurer un commutateur Ethernet Cisco®
Nexus® 6000 et un commutateur Ethernet Dell® Z9100 pour RoCE.

Configuration du commutateur Ethernet Cisco Nexus 6000

Configuration du commutateur Ethernet Dell Z9100
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Configuration du commutateur Ethernet Cisco Nexus 6000

Les étapes de configuration du commutateur Ethernet Cisco Nexus 6000 pour
RoCE comprennent la configuration des adressages de classes, la configuration
des adressages de stratégies, 'application de la stratégie et I'affectation d'un

ID VLAN au port de commutateur.

Pour configurer le commutateur Cisco :

1.

Ouvrez une session de terminal de configuration de la fagon suivante :

Switch# config terminal
switch (config) #

Configurez I'adressage de classes de qualité de service (QoS) et définissez
la méme priorité RoCE que celle de I'adaptateur (5) de la fagon suivante :

switch(config) # class-map type gos class-roce

switch(config)# match cos 5

Configurez les adressages de classes de mise en file d'attente de la fagon
suivante :

switch(config) # class-map type queuing class-roce
switch (config) # match gos-group 3

Configurez les adressages de classes de QoS réseau de la fagon suivante :

switch(config)# class-map type network-gos class-roce
switch (config) # match qgos-group 3

Configurez les adressages de stratégies de QoS de la fagon suivante :

switch (config)# policy-map type gos roce
switch (config) # class type gos class-roce
switch (config)# set gos-group 3

Configurez les adressages de stratégies de mise en file d'attente pour
I'affectation de la bande passante réseau. Dans cet exemple, utilisez la
valeur 50 % :

switch (config) # policy-map type queuing roce
switch(config) # class type queuing class-roce
switch (config) # bandwidth percent 50

Configurez les adressages de stratégies de QoS réseau pour définir le
contréle de flux basé sur la priorité pour la classe de trafic « aucune perte »
(no drop) de la fagon suivante :

switch (config)# policy-map type network-gos roce
switch (config) # class type network-gos class-roce

switch (config) # pause no-drop
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8.  Appliquez la nouvelle stratégie au niveau du systéme de la fagon suivante :

switch (config system gos

#
switch (config) # service-policy type gos input roce

( )

( )

switch (config) # service-policy type queuing output roce

switch (config) # service-policy type queuing input roce
( )

switch (config) # service-policy type network-gos roce

9.  Attribuez un ID VLAN au port de commutateur, en choisissant un ID VLAN
identique a celui affecté a I'adaptateur (5).

switch (config) # interface ethernet x/x
switch (config) # switchport mode trunk
switch(config) # switchport trunk allowed vlan 1,5

Configuration du commutateur Ethernet Dell Z9100

Pour configurer le commutateur Ethernet Dell Z9100 pour RoCE, voir la
procédure a I'Annexe C Configuration du commutateur Dell Z9100.

Configuration de RoCE sur I'adaptateur pour
Windows Server

La configuration de RoCE sur I'adaptateur pour Windows Server consiste a
activer RoCE sur I'adaptateur et a vérifier la taille de MTU Network Direct.

Pour configurer RoCE sur un héte Windows Server :
1. Activez RoCE sur I'adaptateur.

a. Ouvrez le gestionnaire de périphériques Windows, puis ouvrez la
fenétre de propriétés adaptateurs QL45212 NDIS Miniport.

b.  Dans Propriétés de I'adaptateur QLogic FastLinQ, cliquez sur l'onglet
Avancé.

c.  Surla page Avancé, configurez les propriétés énumérées au
Tableau 6-2 en sélectionnant chaque élément sous Propriété et en
choisissant une Valeur appropriée pour cet élément. Cliquez sur OK.

Tableau 6-2. Propriétés avancées pour RoCE

Propriétés Valeur ou description

Fonctionnalité Network Direct | Activé

Taille MTU Network Direct La taille de MTU Network Direct doit étre inférieure a la
taille de paquet étendu.
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Tableau 6-2. Propriétés avancées pour RoCE (Suite)

Propriétés Valeur ou description
Mode RDMA RoCE v1 ou RoCE v2.
ID VLAN Attribuez un ID de VLAN a l'interface. La valeur doit

étre identique a celle attribuée sur le commutateur.

La Figure 6-1 montre un exemple de configuration d'une valeur de propriété.

Qlogic FastlinQ QL452112H 25GbE Adapter (VED Clie... -

General | Advanced | Driver | Details | Events | Power Management |

The following properties are available for this network adapter. Click
the property you want to change on the left, and then select its value
on the right.

Property: Value:

[1024 |
NUMA node ID

MVGRE Encapsulated Task Offloa
Pricrity & WVLAM

Receive Buffers (0=Auta)

Receive Side Scaling

Recv Segment Coalescing (IPv4)
Recv Segment Coalescing (IPvE) | =
RoCE Mode -
RSSProfile

Speed & Duplex

SR-10Y

TCP/UDP Checksum Offload ([P
TCP/UDP Checksum Cffload (IPwt ™

| oK || Concel |

Figure 6-1. Configuration des propriétés RoCE

2. En utilisant Windows PowerShell, vérifiez que RDMA est activé sur
I'adaptateur. La commande Get-NetAdapterRdma répertorie les
adaptateurs qui prennent en charge RDMA (les deux ports sont activés).

REMARQUE

Si vous configurez RoCE sur Hyper-V, n'attribuez pas d'ID de VLAN a
l'interface physique.
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PS C:\Users\Administrator> Get-NetAdapterRdma

Name InterfaceDescription Enabled
SLOT 4 3 Port 1 QLogic FastLinQ QL45212... True
SLOT 4 3 Port 2 QLogic FastLinQ QL45212... True

3.  Enutilisant Windows PowerShell, vérifiez que NetworkDirect est activé sur
le systeme d'exploitation héte. La commande
Get-NetOffloadGlobalSetting indique que NetworkDirect est active.

PS C:\Users\Administrators> Get-NetOffloadGlobalSetting

ReceiveSideScaling : Enabled
ReceiveSegmentCoalescing : Enabled
Chimney : Disabled
TaskOffload : Enabled
NetworkDirect : Enabled
NetworkDirectAcrossIPSubnets : Blocked
PacketCoalescingFilter : Disabled

4.  Connectez un lecteur SMB (Server Message Block, bloc de message
serveur), exécutez un trafic RoCE et vérifiez les résultats.

Pour configurer et se connecter a un lecteur SMB, consultez les
informations disponibles en ligne auprés de Microsoft:

https://technet.microsoft.com/en-us/library/hh831795(v=ws.11).aspx

5. Par défaut, Microsoft SMB Direct établit deux connexions RDMA par port, ce
qui assure de bonnes performances, y compris pour le débit de ligne avec
une taille de blocs plus élevée (par exemple, 64 Ko). Pour optimiser les
performances, vous pouvez changer le nombre de connexions RDMA par
interface a quatre (ou plus).

Pour passer a 4 connexions RDMA (ou plus), saisissez la commande
suivante dans Windows PowerShell :

PS C:\Users\Administrator> Set-ItemProperty -Path

"HKLM: \SYSTEM\CurrentControlSet\Services\LanmanWorkstation\
Parameters" ConnectionCountPerRdmaNetworkInterface -Type
DWORD -Value 4 -Force
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Affichage des compteurs RDMA
Pour afficher les compteurs RDMA pour RoCE :

1. Lancez Performance Monitor.

2. Ouvrez la boite de dialogue Ajouter des compteurs. La Figure 6-2 montre un
exemple.

Add Counters

Available counters

Select counters from computer:

“Local computers A Browse...
Cavium FastLinC Congestion Control ¥ A
Cavium FastLinQ Port Counters v
Cavium FastLinQ RDMA Error Counters v
Client Side Caching v
Database

Database ==> Instances

Database ==> TableClasses A
| Distributed Transaction Coordinator v Vi
Instances of selected object:

<Allinstances >
Qlogic FastLing QL41162H 10GbE Adapter (VBD Client)
Qloaic FastLind QL41162H 10GhE Adapter (VBD Client) #2

e Search

Add ==

Figure 6-2. Boite de dialogue Ajouter des compteurs
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3.  Sélectionnez I'un des types de compteur suivants :
U Contréle de la congestion FastLinQ Cavium :

B Ajout d’'un incrément en cas de surcharge du réseau et lorsque
ECN est activé sur le commutateur.

[ | Description des Paquets marqués ECN RoCE V2 et les Paquets
de notification de surcharge (CNP) envoyés et regus avec
succes.

[ | S’applique uniguement a RoCE v2.

U Compteurs des ports FastLinQ Cavium :
B Ajout d’'un incrément en cas de surcharge du réseau.

| Pause dans les incréments du compteur lorsque le contrdle de
débit ou la pause globale est configuré et qu’une surcharge se
produit dans le réseau.

B Ajout d’un incrément aux compteurs PFC lorsque le contrble de
débit prioritaire est configuré et qu’une surcharge se produit dans
le réseau.

0  Compteurs d’erreurs FastLinQ RDMA Cavium :

B Ajout d'un incrément en cas d’erreur dans les opérations de
transport.

| Pour plus d'informations, voir Tableau 6-3.

4. Sous Instances de I'objet sélectionné, sélectionnez Total, puis cliquez sur
Ajouter.
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La Figure 6-3 présente des exemples de sorties de la surveillance du
compteur.

|-~. PE- XS CELE

S A T 1
Cavium Fastlint] Congetien Contisl Tatsl  Degc Failind CLA1162H 10GHE Adapler [VED (Best)  Cloghc FastlinD) OL41 362 HAGHE Adaphes [VED Chent] 42
Matiication Palnt - ENI' Semt Sascorssbally 200 a0 0000
Hatiticathon Pkt - RslEv ECH Markesd Packebs B0 o B0
For-ac tion Pale - Chs e ehred Successholly 200 2000 0000

Cavium Faatlin() Port Counters Totsl  (flogic FastLin) 0041 162H 100GhE Adapter IVBD Chent) O ogic FastLind) 0041 162H 10GhE Adapter (YED Chent] 22
Pansie Frames Reoehed nood nooo 0000
Pave Frames Transmitted nood nood nood
PHC Framed Receiveid (il el (ifiv el (ife el
PFL Frames Tramsmitted nooo nood nood

e X F o Bk
AWEI-ADCDOCI 360

Cavirm Fanilind) ADMA Erood Counbers Tobal  Olesgic Fasiling OL41162H V0OGRE Adapier [VED Chend]  Ologic Failink) OL41162H 10GBE Adapbes [VBD Chent ) £2
Cp Over fhaw 2 ey a0
Rrturion Blad Reaponme 2000 a0 2000
RBegqueiion U0E Flaihed o1 ] ¥ ] [l ]
Requeiion Locd Length 200 nno 2000
Requeiton Local Prelection [T ] ¥ ei] [iTin]
Bequeiion Liscsl OF Oper alhon [T i) [i¥ici] i)
Bequeiion Bemobe Arceis 000 () [l
Requedion Bemobe bvald Request 2000 (il Q000
Bequestor Bemote Operathon 2300 opon Q000
Requedton Betry Eoceeded 2000 oo [ieai]
Requedion BN NAK Retry Dxceeded 200 il e 0000
Repander (0 Fhnhed @000 0000 i)
Respander Lucad Length [T nooo [l
Rewponder Loca Pratection Qua0a 1] aoa
Rrsponder Locd OF Ogerathon 200 1] i)
Rryponder Remote kovald Request 1] (] (]

Figure 6-3. Performance Monitor : Compteurs FastLinQ Cavium

Le Tableau 6-3 fournit des détails a propos des compteurs d’erreurs.

Tableau 6-3. Compteurs d’erreurs FastLinQ RDMA Cavium

Compteur .
d’erreurs Description CE ? Dépannage
RDMA :
Débordement | Une file d’attente d’achévement Oui Indique un probléme de
du CQ dans laquelle une demande de conception logicielle
travail RDMA est publiée. Ce provoquant une taille de
compteur spécifie la quantité des file d’attente
instances dans lesquelles d’achévement
I'achévement d’'une demande de insuffisante.

travail était dans la file d’envoi ou
de réception, mais sans espace
libre dans la file d’attente
d’achévement associée.
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Tableau 6-3. Compteurs d’erreurs FastLinQ RDMA Cavium (Suite)

Compteur
d’erreurs
RDMA

Description

Dépannage

Mauvaise
réponse du
demandeur

CQE du
demandeur
purgé avec
erreur

Longueur
locale du
demandeur

Protection
locale du
demandeur

Opération de
QP local du
demandeur

Acceés distant
au
demandeur

Linterlocuteur a retourné une
réponse mal formulée.

Des demandes de travail
publiées peuvent étre purgées
par I'envoi d’un état Achevé avec
purge au CQ (sans terminer
I'exécution réelle de la demande
de travail) au cas ou le QP
passerait a I'état d’erreur pour
quelque raison que ce soit et ou
des demandes de travail sont en
attente. Si une demande de
travail est terminée avec un statut
d’erreur, toutes les autres
demandes d’erreur en attente
pour ce QP seront purgées.

Les message de réeponse RDMA
READ contenait trop ou trop peu
de données de charge utile.

Le Segment de données de la
demande de travail publiée
localement ne fait pas référence a
une Région de la mémoire valide
pour I'opération demandée.

Une erreur de cohérence de QP
interne a été détectée pendant le
traitement de cette demande de
travail.

Une erreur de protection s’est
produite sur un tampon de
données distant devant étre lu
par une opération RDMA Read,
écrit par une opération RDMA
Write ou consultée par une
opération atomique.

Oui

Oui

Oui

Oui

Oui

Se produit en cas de
panne des connexions
RDMA.

Indique généralement
un probléme au niveau
des composants du
logiciel héte.

Indique généralement
un probléme au niveau
des composants du
logiciel héte.
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Tableau 6-3. Compteurs d’erreurs FastLinQ RDMA Cavium (Suite)

Compteur
d’erreurs
RDMA

Description

Dépannage

Demande
distante du
demandeur
non valide

Opération
distante du
demandeur

Le cété distant a regu un
message non valide sur le canal.
La demande non valide peut
porter sur un message d’envoi ou
une demande RDMA.

Le coté distant n’a pas pu
terminer I'opération demandée en
raison de son probléme local.

Oui

Les causes possibles
comprennent les
situations dans
lesquelles I'opération
n’est pas prise en
charge par cette file
d’attente de réception,
ou le tampon est
insuffisant pour recevoir
une nouvelle demande
RDMA ou d’opération
atomique, ou dans
lesquelles la longueur
spécifiée dans une
demande RDMA est
supérieure a 231 octets.

Un probléme logiciel du
cété distant (par
exemple, un probléme
qui a provoqué une
erreur QP ou un WQE
mal formé sur le RQ) qui
a empéché
'achévement de
I'opération.

Nombre de
tentatives du
demandeur
dépassé.

Limite maximale du nombre de
tentatives de transport dépassée.

Oui

Le pair a distance a
peut-étre cessé de
répondre, ou un
probléme réseau
empéche l'accusé de
réception des
messages.

Nombre de
tentatives
RNR du
demandeur
dépassé.

Le nombre maximum de
nouvelles tentatives dues au
RNR RAK regu a été atteint sans
succes

Oui

Le pair a distance a
peut-étre cessé de
répondre, ou un
probléme réseau
empéche l'accusé de
réception des
messages.
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Tableau 6-3. Compteurs d’erreurs FastLinQ RDMA Cavium (Suite)

Compteur
d’erreurs
RDMA

Description

Dépannage

CQE de Les demandes de travail publiées Oui —
linterlocuteur | (tampons regus sur RQ) peuvent
purgé étre purgées par I'envoi d’état
Achevé avec purge au CQ au cas
ou le QP passe a I'état d’erreur
pour quelque raison que ce soit et
ou des tampons de réception
soient en attente sur le RQ. Si
une demande de travail est
terminée avec un statut d’erreur,
toutes les autres demandes
d’erreur en attente pour ce QP
seront purgées.
Longueur Longueur non valide des Oui Mauvais comportement
locale de messages entrants. du pair distant. Par
I'interlocuteur exemple, la longueur
des messages entrants
est supérieure a la taille
du tampon de réception.
Protection Le Segment de données de la Oui Indique un probléme
locale de demande de travail publiée logiciel au niveau de la
l'interlocuteur | localement ne fait pas référence a gestion de la mémoire.
une Région de la mémoire valide
pour I'opération demandée.
Erreur Une erreur de cohérence de QP Oui Indique un probléme
d’opération interne a été détectée pendant le logiciel.
QP locale de | traitement de cette demande de
l'interlocuteur. | travail.
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Tableau 6-3. Compteurs d’erreurs FastLinQ RDMA Cavium (Suite)

Compteur
d’erreurs
RDMA

Description

Dépannage

Demande
distante de
l'interlocuteur
non valide

L'interlocuteur a détecté un
message entrant non valide sur le
canal.

Indique un mauvais
comportement possible
de la part du pair
distant. Les causes
possibles comprennent
les situations dans
lesquelles I'opération
n’est pas prise en
charge par cette file
d’attente de réception,
ou le tampon est
insuffisant pour recevoir
une nouvelle demande
RDMA, ou dans
lesquelles la longueur
spécifiée dans une
demande RDMA est
supérieure a 231 octets.
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Configuration de RoCE sur lI'adaptateur pour Linux

Cette section présente la procédure de configuration de RoCE pour RHEL et
SLES. Elle décrit également la vérification de la configuration de RoCE et fournit
des indications sur I'utilisation d'ID de groupe (GID) avec les interfaces VLAN.

Configuration de RoCE pour RHEL
Configuration de RoCE pour SLES

B Vérification de la configuration RoCE sous Linux
u Interfaces VLAN et valeurs d'index GID
B Configuration de RoCE v2 pour Linux

Configuration de RoCE pour RHEL

Pour que vous puissiez configurer RoCE sur I'adaptateur, vous devez avoir
installé et configuré OFED (Open Fabrics Enterprise Distribution) sur I'hn6te RHEL.

Pour préparer OFED préinstallé pour RHEL :

1. Pendant l'installation ou la mise a niveau du systéme d'exploitation,
sélectionnez les paquets de support InfiniBand® et OFED.

2. Installez les RPM suivants a partir de I'image ISO RHEL :
libibverbs-devel-x.x.x.x86 64.rpm
(requis pour la bibliothéque libgedr)

perftest-x.x.x.x86 64.rpm
(requis pour les applications de bande passante et de latence InfiniBand)

Ou bien, avec Yum, installez OFED préinstallé :

yum groupinstall "Infiniband Support"
yum install perftest

yum install tcl tcl-devel tk zlib-devel libibverbs
libibverbs-devel

REMARQUE

Pendant l'installation, si vous avez déja sélectionné les paquets
mentionnés ci-dessus, vous n'avez pas a les réinstaller. Les paquets
OFED préinstallé et de support peuvent varier en fonction de la
version du systéme d'exploitation.

3. Installez les nouveaux pilotes Linux, comme décrit a la section « Installation
des pilotes Linux avec RDMA » a la page 15.

70 BC0154503-02 F



6—Configuration de RoCE
Configuration de RoCE sur I'adaptateur pour Linux

Configuration de RoCE pour SLES

Pour que vous puissiez configurer RoCE sur I'adaptateur pour un héte SLES,
vous devez avoir installé et configuré OFED sur I'hdte SLES.

Pour installer OFED préinstallé pour SLES Linux :

1.

Pendant l'installation ou la mise a niveau du systéme d'exploitation,
sélectionnez les paquets de support InfiniBand.

Installez les RPM suivants a partir de I'image de kit SDK SLES
correspondante :

libibverbs-devel-x.x.x.x86_ 64.rpm
(requis pour l'installation de libgedr)

perftest-x.x.x.x86 64.rpm
(requis pour les applications de bande passante et de latence)

Installez les pilotes Linux, comme décrit a la section « Installation des
pilotes Linux avec RDMA » a la page 15.

Vérification de la configuration RoCE sous Linux

Apreés avoir installé OFED et le pilote Linux, et aprés avoir chargé les
pilotes RoCE, vérifiez que les périphériques RoCE ont été détectés sur tous les
systemes d'exploitation Linux.

Pour vérifier la configuration RoCE sous Linux :

1.

Arrétez les tables de pare-feu a I'aide des commandes
service/systemctl

Pour RHEL uniquement : Si le service RDMA est installé (yum install
rdma), vérifiez que le service RDMA est démarré.

REMARQUE

Pour RHEL 6.x et SLES 11 SP4, vous devez démarrer le service
RDMA aprés le redémarrage. Pour RHEL 7.x et SLES 12 SPX et
version ultérieure, le service RDMA démarre automatiquement aprés
le redémarrage.

Sur RHEL ou CentOS : Utilisez la commande d'état service rdma pour
démarrer le service :

0  SiRDMA n'a pas démarré, entrez la commande suivante :

# service rdma start
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U  SiRDMA ne démarre pas, entrez I'une des comman